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Synco™ 700

KNX Regulator kaskady kottow RMK770

» Modutowy regulator do sterowania kaskad g do 6 kottéw, realizuj acy funkcje
regulacji temperatury kotta, sterowania obiegiem gr zewczym i regulacji wst ep-
nej, posiada 18 zaprogramowanych typéw instalacji w ielokottowych

» Obsluga za pomoc g menu z panela operatorskiego (do zabudowy bezpo  sred-
niej lub zewn etrznej)

» Potaczenie z magistral g KNX umo zliwiaj acg dost ep do danych operacyjnych i

procesowych
Zastosowanie
Rodzaje budynkéw e Budynki biurowe i administracyjne
» Centra handlowe i sklepy
* Szkoly
e Szpitale

e Budynki i hale przemystowe
» Budynki mieszkalne jedno- i wielorodzinne

Rodzaje instalaciji  Instalacje generujgce ciepto zawierajgce do 6 kottéw
» Sekcje grzewcze instalacji wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
» Strefy dystrybucyjne instalacji wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
» Systemy grzewcze z wtasnymi zrodtami ciepta
» Systemy grzewcze z obcigzeniem podstawowym
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Funkcje

Funkcje og6lne

Sterowanie kaskad a
kottow

Regulacja temperatury
kotta — funkcje ogo6lne

Regulacja temperatury
kotta — funkcje dla po-
szczegoélnych kottow

Maksymalnie 7 uktadéw regulacji z wyjsciami modulowanymi (3-potozeniowymi lub
0...10 V DC):

- palnik modulowany

- obieg grzewczy z zaworem mieszajgcym

- regulacja wstepna z zaworem mieszajgcym

- podniesienie temperatury powrotu kotta z zaworem mieszajgcym

Sterowanie 7 pompami (pojedynczymi lub blizniaczymi)

18 gotowych zaprogramowanych instalacji wielokottowych

Swobodnie konfigurowane wejscia do podtgczenia sygnatéw pomiarowych i funkcji
dodatkowych

Sygnalizowanie stanéw alarmowych za pomoca czerwonej diody LED, potwierdzenie
alarmu przyciskiem. Ponadto, 2 wyj$cia przekaznikowe mogg by¢ konfigurowane ja-
ko przekazniki alarmowe, a 4 wejscia uniwersalne jako wejscia sygnatéw stanow
alarmowych.

Odczyt i przetwarzanie temperatury gtéwnego zasilania i gtbwnego powrotu

Sterowanie sekwencyjne kaskadg zawierajgcg do szesciu kottéw

Sekwencja kottéw (kociot wiodacy) moze by¢ definiowana:

- automatycznie: wybor kotta wiodgcego moze odbywacé sie automatycznie zgodnie
ze zdefiniowanymi parametrami (tryb wyboru sekwencji kottow ,Auto”)

- recznie: wyboru dokonuje sie w panelu operatorskim

- za pomoca sygnatéw na wejsciach dwustanowych

Trzy wejscia alarmowe, wstepnie skonfigurowane do poditgczenia sygnatéw sygnali-

zujgcych za duze i za mate ci$nienie oraz stanu niedoboru wody

Odczyt i przetwarzanie sygnatéw zgdania dostawy ciepta (z magistrali KNX, ze-

wnetrznej wartosci zadanej, zewnetrznego zgdania z instalacji cieptej wody uzytko-

wej oraz ochrony przeciwzamarzaniowej)

Regulacja temperatury kotta (maksymalnie 6 kottéw) z indywidualnymi ustawieniami
dla poszczegélnych kottéw
Indywidualna obstuga; kociot nr 1 moze byc¢ przetgczany w tryb pracy niezalezne;j

Regulacja temperatury kotta z palnikiem 1-stopniowym, 2-stopniowym lub modulo-
wanym

Palnik modulowany sterowany sygnatem 3-potozeniowym lub 0...10 V DC, z sygna-
tem zwrotnym

Odczyt temperatury spalin z alarmowaniem warto$ci granicznej

Odczyt przeptywu dla pompy

Ograniczenie maksymalnej i minimalnej temperatury kotta

Podniesienie temperatura powrotu kotta przy pomocy oddzielnego zaworu mieszaja-
cego (z sygnatem 3-potozeniowym lub 0...10 V DC) lub bez

Sterowanie zaworem odcinajgcym z sygnatem zwrotnym

Wybor trybu pracy kotta

Ograniczenie minimalnego czasu pracy palnika oraz temperatury powrotu
Bezpieczny rozruch kotta

Wiaczanie kottéw do pracy (zwalnianie kottow)

Tryb pomiaru spalin (tryb testowania kotta, funkcja czyszczenia komina)

3 wejscia alarmowe, wstepnie skonfigurowane do podtaczenia sygnatéw za duzego i
za matego cisnienia oraz niedoboru wody

Licznik godzin pracy palnika oraz licznik startéw palnika
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Regulacja obiegu
grzewczego

Regulacja wst epna

Zastosowanie modutow
rozszerze n

Regulacja temperatury zasilania z kompensacjg pogodowa, opcjonalnie:

- bez zaworu mieszajgcego i bez pompy cyrkulacyjnej (wytacznie kompensacja war-
tosci zadanej)

- bez zaworu mieszajgcego i z pompa cyrkulacyjng (obieg pompowy)

- z zaworem mieszajgcym i z pompg cyrkulacyjng (obieg mieszajgcy)

Definiowanie wartosci zadanej dla trybow sterowania pomieszczeniem Komfort,

PreKomfort, Ekonomiczny i Ochrona

Program 7-dniowy z maksymalnie 6 punktami przetgczania dla kazdego dnia

Definiowany wptyw temperatury pomieszczenia

Sterowanie optymalnym startem / stopem

Szybkie ogrzewanie i szybkie chtodzenie

Model pomieszczenia dla funkcji pomieszczeniowych bez czujnika temperatury po-

mieszczenia

Automatyczne ograniczenie ogrzewania do regulaciji instalacji grzewczej zaleznie od

zapotrzebowania z ustawianymi granicami ogrzewania dla trybu Komfort i Ekono-

miczny

Automatyczne przetgczenie na tryb pracy letniej (wytgczenie ogrzewania)

Ograniczenie maksymalnej temperatury pomieszczenia

Ograniczenie minimalnej i maksymalnej temperatury zasilania

Ograniczenie maksymalnej temperatury powrotu

Ograniczenie szybkosci wzrostu temperatury zasilania

Wybieg zaworu, okresowe uruchomienie zaworu

Wybieg pompy, okresowe uruchomienie pompy

Ochrona przed zamarzaniem instalacji zalezna od temperatury zewnetrznej

Ochrona przed zamarzaniem budynku

Sterowanie zdalne z wielofunkcyjnego zadajnika pomieszczeniowego przez magi-

strale KNX

Potgczenie obiegu grzewczego z sekcjg gtéwna lub sekcja regulacji wstepnej

Odczyt i przetwarzanie zapotrzebowania ciepta (z magistrali KNX, zewnetrznej war-
tosci zadanej, zewnetrznego zadania z instalacji cieptej wody uzytkowej, ochrony
przeciwzamarzaniowej)

Regulacja wstepna z kompensacjg od zapotrzebowania, z zastosowaniem zaworu
mieszajgcego (z sygnatem 3-potozeniowym lub 0...10 V DC) lub pompy systemowej
na gtéwnym zasilaniu

Ograniczenie minimalnej i maksymalnej temperatury zasilania

Ograniczenie maksymalnej temperatury powrotu

Podniesienie temperatura powrotu kotta z zastosowaniem zaworu mieszajgcego lub
bez

Moduty rozszerzenh sg uzywane w przypadku aplikacji, dla ktorych liczba wejs¢ lub
wyj$¢€ nie jest wystarczajgca do realizacji wszystkich wymaganych funkciji:

Typ modutu Wejscia Wyjscia Wyjscia przekaznikowe
uniwersalne analogowe | Styk normalnie | Styk przetgczajgcy
otwarty
RMZ785 8 - - -
RMZ787 4 - 3 1
RMZ788 4 2 1 1
RMZ789 6 2 2 2

Mozna stosowac¢ maksymalnie 3 moduty rozszerzen, niezaleznie od typu modutu.
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Funkcje magistrali

Bloki funkcji logicznych

e Zadajnik pomieszczeniowy wraz z realizowanymi przez niego funkcjami

» Wyswietlanie komunikatéw standéw alarmowych z innych urzgdzenh na magistrali

* Przesylanie zbiorczych komunikatéw stanéw alarmowych ze wszystkich urzgdzen
magistralowych na przekaznik alarmowy

» Synchronizacja czasu

» Przesylanie i odbieranie sygnatéw temperatury zewnetrznej

» Wysytanie danych zegara rocznego (godzina, dzien tygodnia, data, przetagczanie lato
/ zima) do innego regulatora lub odbieranie danych zegara rocznego z innego regu-
latora

» Wysytanie 7-dniowego lub rocznego programu wakacji / dni specjalnych do innego
regulatora lub odbieranie 7-dniowego lub rocznego programu wakacji / dni specjal-
nych z innego regulatora

Uniwersalne strefy transmisji i odbioru
Regulator RMK770 umozliwia wymiane danych poprzez wiasne wejscia/wyjscia oraz
wejscia/wyjscia modutéw rozszerzen. Wymiana danych odbywa sie po magistrali KNX.

Wejscia uniwersalne, wyjscia analogowe i cyfrowe mogg by¢ uzyte jako obiekty trans-
mitowane (do stref transmisji). Wejscia uniwersalne mogg by¢ uzyte jako obiekty odbie-
rane (w strefach odbioru).
» Strefy transmisiji:

Wejscia uniwersalne (N.X1...A9(2).X6)

Wyjscia przekaznikowe (N.Q1...A9(2).Q4)

Wyjscia analogowe (N.Y1...A9(2).Y2)
» Strefy odbioru:

Wejscia uniwersalne (N.X1...A9(2).X6)

Przyktady zastosowa n niedozwolonych:

Nastepujgce zastosowania wymiany danych nie moga byc¢ realizowane przy uzyciu

uniwersalnych stref transmisji i odbioru:

» Urzadzenia lub instalacje zwigzane z bezpieczehstwem (np. funkcje sygnalizacji
pozarowej, oddymiania, ochrony przed zamarzaniem)

* W przypadku koniecznosci rownoczesnego zatgczenia instalacji

* W aplikacjach, gdzie usterka strefy transmisji lub odbioru moze skutkowac powsta-
niem szkody

» Obiekty regulaciji, gdzie czas jest parametrem krytycznym lub obiekty regulacji o
wysokim stopniu trudnosci (np. regulacja predkosci obrotowej w funkciji cisnienia,
wilgotnos¢)

» Przy koniecznosci zapewnienia dostepnosci gidwnej wartosci regulowanej

* Rejestracja i przetwarzanie sygnatéw impulsowych

Uwaga: Po wigczeniu zasilania RMK770, sygnalty mogg by¢ dostepne na magistrali
dopiero po uptywie pewnego czasu. Moze to by¢ przyczyng nieprawidtowego dziatania
instalacji w przypadku, kiedy strefy transmisji i odbioru nie zostaty uruchomione.

Dostepne sg 4 swobodnie konfigurowane bloki funkcji logicznych przeznaczone do
przetwarzania kilku uniwersalnych zmiennych wejsciowych logicznie ze sobg powigza-
nych.

» Konfigurowane funkcje logiczne AND, NAND, OR, NOR, EXOR i EXNOR

» Ustawiane opdznienie zatgczenia i opoznienie wytgczenia

» Ustawiane minimalny czasu zatgczenia i minimalny czasu wytgczenia

» Selektor trybu pracy (AUTO, ZAL, WYL), konfigurowany do sterowania recznego

Komparatory Dostepne sg 2 komparatory przeznaczone do pordwnywania 2 analogowych sygnatow
wejsciowych.
» Sygnat wyjsciowy z definiowanymi opdznieniami zatgczenia i wytgczenia oraz defi-
niowanymi minimalnymi czasami zatgczenia i wytgczenia
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Funkcje serwisowe
i obstugowe

Uwaga

Zestawienie typow

* Testowanie okablowania

» Tryb testowania kotta

* Symulowanie temperatury zewnetrznej

* Wyswietlanie wartosci zadanych, wartosci aktualnych oraz aktywnych ograniczen
* Ochrona danych

Szczegotowy opis wszystkich funkcji regulatora RMK770 podano w opisie technicznym
P3132.

Regulator kaskady
kottow

Wybor jezykow

Wskazoéwka

Wyposa zenie dodatkowe
Urzgdzenia obstugowe

i serwisowe

Moduly rozszerzen

Zamawianie

Urzgdzenie Typ Karta katalog.
Regulator kaskady kottéw RMK770-1 N3133

W regulatorze dostepne sg nastepujgce jezyki:

angielski, niemiecki, francuski, wioski, hiszpanski, portugalski, holenderski, dunski,
finski, norweski, szwedzki, polski, czeski, wegierski, rosyjski, stowacki, butgarski,
grecki, rumunski, stowenski, serbski, chorwacki, turecki, chinski.

Poczawszy od wersji oprogramowania 3.00 wszystkie jezyki dostepne sg w jednym
typie regulatora.

Nazwa Typ Karta katalog.

Panel operatorski do zabudowy bezposredniej RMZ790 N3111

Panel operatorski do zabudowy zewnetrznej RMZ791 N3112

Panel operatorski magistralny RMZ792 N3113

Narzedzie serwisowe OCI700.1 N5655

Narzedzie serwisowe + oprogramowanie OCI702 A6V10438951
+ ACS790 N5649

Web serwer OZWT772.. N5701

Modut uniwersalny z 8 wejsciami uniwersalnymi RMZ785 N3146

Modut uniwersalny z 4 wejsciami uniwersalnymi RMZ787 N3146

i 4 wyjsciami przekaznikowymi

Modut uniwersalny z 4 wejsciami uniwersalnymi, RMZ788 N3146

2 wyjsciami analogowymi i 2 wyjsciami przekazniko-

wymi

Modut uniwersalny z 6 wejsciami uniwersalnymi, RMZ789 N3146

2 wyjsciami analogowymi i 4 wyjsciami przekazniko-

wymi

tgcznik do modutéw rozszerzen RMZ780 N3138

Informacje o modutach rozszerzen — patrz tez rozdziat ,,Funkcje”.

Urzadzenia wspotpracuj ace

Przy zamawianiu nalezy poda¢ nazwe i oznaczenie typu urzadzenia, np.:
Regulator kaskady kottéw RMK770-1.

Panel operatorski i moduty rozszerzen nalezy zamawia¢ jako oddzielne pozycje.

Urzadzenia wspotpracujgce wyszczegoélnione sg w aplikacji HIT.
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Dokumentacja produktu

Opis techniczny

Rodzaj dokumentu Nr dokumentu
Przeglad produktow Synco™ 700 CE1S3110
Opis techniczny (szczeg6towy opis wszystkich funkcji) CE1P3132
Instrukcja instalacji: RMH760B, RMK770 CE1G3133xx
Instrukcja obstugi: RMH760B, RMK770 CE1B3133xx
Karta katalogowa: Magistrala KNX CE1N3127
Punty danych Synco KNX S-mode CE1Y3110
Opis techniczny: Komunikacja przez magistrale KNX CE1P3127

Zasada dziatania

Petle regulacyjne

Regulator kaskady kottow RMK770 zawiera 18 gotowych zapisanych w pamieci stan-
dardowych aplikacji ze skonfigurowanymi 2 kottami jako zrodtami ciepta. Niektore z
aplikacji wymagajg zastosowania modutéw rozszerzen. Wszystkie rodzaje instalacji
mogg by¢ zaadaptowane do specyficznych wymagan, np. dla zainstalowanych dodat-
kowych kottéw, regulatora pierwotnego, obiegu grzewczego lub pomp blizniaczych.
Przy uruchamianiu systemu nalezy wprowadzi¢ odpowiedni typ instalacji. Wszystkie
zwigzane z nig funkcje, przyporzadkowanie zaciskéw, niezbedne ustawienia i wyswie-
tlane obrazy sg uaktywniane automatycznie. Parametry, ktre nie sg potrzebne, nie sg
uaktywniane.

Dodatkowo dostepne sg réwniez puste aplikacje.

Wykorzystujgc panel operatorski, w regulatorze mozna wykona¢ nastepujgce operacje:
» Uaktywnienie zaprogramowanej aplikaciji

» Modyfikacja zaprogramowanej aplikaciji

» Swobodne konfigurowanie aplikaciji

» Optymalizacja ustawien

Szczegoétowe informacje podano w opisie technicznym P3132.

Regulator kaskady kottéw RMK770 moze sterowaé maks. 6 kottami, 1 obiegiem grzew-
czym oraz 1 obiegiem regulacji wstepnej. Sterowany obieg grzewczy moze by¢ skonfi-
gurowany réwnolegle lub szeregowo wzgledem regulatora pierwotnego.

2
1
=
/
3132540

O\
: L +®
Y EE C)X("-w
@, — ..
o O¥ -®
@@%@_@
1\ Obieg grzewczy skonfigurowany szeregowo wzgledem regulatora pierwotnego
Obieg grzewczy skonfigurowany réwnolegle wzgledem regulatora pierwotnego
Detektor przeptywu
®@ Detektor poziomu
[F] Detektor cignienia
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Sterowanie kaskad a
kottéw

Rodzaje instalaciji

Poszczegdlne rodzaje instalacji obstugiwane przez regulator kaskady kottéw mozna
scharakteryzowa¢ w nastepujgcy sposob:
» Dostepnych jest ogétem 6 obiegéw hydraulicznych . Ich wykaz mozna znalez¢é w
podrozdziale ,Rodzaje obiegdéw hydraulicznych” (instalacje typu K1.x ... K6.x)
» Dla kazdego typu obiegu hydraulicznego i dla kazdego kotta mozna zdefiniowa¢ typ
palnika obiegu regulacji temperatury kotta:
- palnik 1-stopniowy (instalacja typu Kx.1), opcjonalne palnik modulowany z sygna-
tem sterujgcym 0...10 V DC
- palnik 2-stopniowy (instalacja typu Kx.2)
- palnik modulowany (instalacja typu Kx.3) ze sterowaniem 3-potozeniowym

Rodzaje obiegow K1.x o
hydraulicznych C)'
g g
Instalacja wielokottowa zawierajgca
(o] e 1 pompe gtéwng na wspoélnym zasilaniu
kottow
K2.x
OHpe
g g
Z
& Instalacja wielokottowa zawierajgca
« 1 pompe gtéwng na wspoélnym zasilaniu
kottow
(o] < 1 zawor odcinajgcy na powrocie kazdego
kotta
K3.x
O
% g
E Instalacja wielokottowa zawierajgca
« 1 pompe gtéwng na wspoélnym zasilaniu
@X @X « 1 pompe na obejsciu kazdego kotta
(o] < 1 zawor odcinajgcy na powrocie kazdego
kotta
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K4.x

1.0
% g
o | Instalacja wielokottowa zawierajgca
» 1 pompe na powrocie kazdego kotta
o)
2l Q]
Instalacja wielokottowa zawierajgca
» 1 pompe na powrocie kazdego kotta
(o] « 1 zawor odcinajgcy na powrocie kazdego
kotta
| l I
Ql "
E Instalacja wielokottowa zawierajgca
« 1 zawoér odcinajgcy na powrocie kazdego
kotta
(o] * Podniesienie temperatury powrotu kazdego
kotta (regulacja ciggta lub 3-potozeniowa)
Warianty Dla zapewnienia optymalnego sterowania instalacjg, wszystkie zaprogramowane insta-

lacje majg skonfigurowany czujnik kottowy, czujnik gtéwnego zasilania oraz czujnik
gtéwnego powrotu. Niezbedne jest przestrzeganie nastepujgcych zasad:

Q
Jezeli czujnik kottowy nie jest zainstalowany, nalezy obo-
wigzkowo uzywac czujnik gtéwnego zasilania.
el @
Jezeli uzywana jest komora bezcisnieniowa, zaleca sie
@ | - zainstalowanie czujnika gtbwnego powrotu.
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Petle regulacyjne

Sterowanie obiegiem
grzewczym

Regulacja wstepna

Moduly rozszerze n

Jezeli czujnik gtdwnego zasilania nie jest zainstalowany,

Y T regulator pobiera warto$¢ pomiarowa z czujnika kottowego
aktualnego kotta wiodgcego. W ten sposo6b kaskada kottow
moze by¢ sterowana bez koniecznosci uzywania czujnika
gtéwnego powrotu.

Ten wariant moze by¢ stosowany wytgcznie w instalaciji
dwukottowej.

3132578

Oprocz sterowania kaskada kottéw oraz regulowania temperatury kotta (kottow 1...6),

regulator RMK770 umozliwia realizacje nastepujgcych funkcji regulacyjnych:

» Sterowanie obiegiem grzewczym tj. regulacja temperatury zasilania z kompensacja
pogodowg

» Regulacja wstepna zaleznie od zapotrzebowania

Generowanie wartosci

Sterowanie obiegiem Sterowanie obiegiem zadanej temperatury
grzewczym z kompensacjg grzewczym z pompa, zasilania, z kompensacja
pogodowa z kompensacjg pogodowg pogodowg
B5 R5 A5 § RS> A5 5 R> A5 g
E] g (*Bg 'D D g d$Bg 'D D %
M1l
-B7
A5 Zadajnik (opcjonalny) A5 Zadajnik (opcjonalny) A5 Zadajnik (opcjonalny)
B1 Czujnik temperatury zasilania B9 Czujnik zewnetrzny B9 Czujnik zewnetrzny
B5 Czujnik temperatury pomiesz- M1 Pompa obiegu grzewczego R5 Zdalny ustawnik wartosci
czenia (opcjonalny) R5 Zdalny ustawnik wartosci zadanej (opcjonalny)
B7 Czujnik temperatury pomiesz- zadanej (opcjonalny)

czenia (opcjonalny, ograni-
czenie maksimum)

B9 Czujnik zewnetrzny

M1 Pompa obiegu grzewczego

R5 Zdalny ustawnik wartosci
zadanej (opcjonalny)

Y1 Zawor mieszajacy

Z zaworem mieszajgcym Z pompg systemowg

313283t
313283

B1 Czujnik temperatury zasilania

M1 B7 Czujnik temperatury na powrocie
N\ (opcjonalny, ograniczenie maksi-
mum)

M1 Pompa systemowa
Y1 Zawor mieszajacy

Moduly rozszerzen sg uzywane wtedy, gdy wymaga tego ztozonos¢ instalacji. Moduty
rozszerzen udostepniajg wymagana liczbe wejs¢ i wyjs¢ do realizacji niezbednych
funkcji.
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Budowa

Budowa

Elementy do obstugi,
sygnalizacji oraz
podt gczenia innych
urzadzen

Projektowanie

Regulator kaskady kottéw RMK770 skfada sie z podstawy zaciskowej i wkasciwego
regulatora. Regulator umieszczony jest w plastikowej obudowie wraz z ptytkami obwo-
déw drukowanych, 2 poziomami zaciskéw i niezbednymi elementami (elektrycznymi i
mechanicznymi) do podigczenia jednego modutu rozszerzen.

Regulator moze byé zamontowany na montazowej szynie profilowanej zgodnej z normag
EN 60 715-TH 35-7.5 lub bezposrednio na Scianie.

Regulator obstugiwany jest z panela operatorskiego do zabudowy bezposredniej lub
zewnetrznej (patrz ,Wyposazenie dodatkowe”).
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Przytacze dla interfejsu serwisowego (gniazdo RJ45)

Ztacze do podigczenia panela operatorskiego (ze zdejmowang ostong)
Dioda (zielona) do wskazywania stanu pracy

Przycisk alarmowy z diodg (czerwona) do wskazywania alarméw i resetowania
Otwory na panel operatorski do zabudowy bezposredniej RMZ790
Przycisk do przydzielania adresu

Dioda (czerwona) do wskazywania procesu programowania

Elementy do mocowania regulatora na szynie profilowanej

Elementy mocujgce i odprezajgce kabla

Elementy elektryczne i mechaniczne do podtagczenia modutu rozszerzen
Wspornik ostony zaciskéw
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» Do regulatora RMK770 mozna podigczy¢ maksymalnie 3 moduty rozszerzen

» Napieciem roboczym regulatora jest prgd zmienny 24 V AC. Napiecie robocze musi
spetnia¢ wymagania SELV / PELV (niskiego napiecia bezpiecznego).

* Nalezy stosowa¢ transformatory separacyjne z podwdjng izolacjg zgodnie z norma
EN 60 742 i EN 61558-2-6; przystosowane do pracy ciagtej.

» Bezpieczniki, przetaczniki, okablowanie i uziemienie musza spetnia¢ wymagania
przepis6w lokalnych dla instalacji elektrycznych

* Przewody czujnikéw nie moga by¢ prowadzone réwnolegle z kablami zasilajgcymi
sitownikéw, pomp, itp.

» Przy definiowaniu szczeg6téw konfiguracji oraz tworzeniu schematéw potgczen in-
stalacji pomocna jest nastepujgca dokumentacja:
- schematy konfiguracyjne (zawarte w opisie technicznym P3132)
- arkusze aplikacji

* Pomieszczeniem odniesienia dla regulacji z czujnikiem temperatury pomieszczenia
powinno by¢ pomieszczenie, ktdre najszybciej sie ochtadza. Pomieszczenie takie nie
powinno zawiera¢ termostatycznych zaworéw grzejnikowych, a zawory reczne mu-
szg by¢ zablokowane w potozeniu catkowicie otwartym.

Siemens
Building Technologies
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Montaz i instalacja

Strona napigcia niskiego
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Strona napigcia sieciowego

Uruchomienie
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Regulator oraz moduty rozszerzenh sg przystosowane do:

montazu w standardowych szafach sterowniczych spetniajgcych norme DIN 43880
montazu nasciennego na istniejgcej szynie profilowanej (EN 50022-35x7,5)

- montazu nasciennego za pomocg dwéch $rub

- montazu panelowego

Regulatora nie wolno montowaé w miejscach mokrych i wilgotnych. Nalezy uwzgled-
nia¢ dozwolone warunki otoczenia.

Jezeli regulator nie moze by¢ obstugiwany w szafie sterowniczej, to zamiast panela
operatorskiego RMZ790 do zabudowy bezposredniej nalezy zastosowac panel
RMZ791 do zabudowy zewnetrzne;j.

Przed przystgpieniem do montazu regulatora RMK770 nalezy odtgczy¢ zasilanie od
systemu.

Ptytki regulatora RMK770 nie wolno wyjmowa € z podstawy zaciskowej!

Moduly rozszerzen - jezeli sg stosowane - muszg by¢ dotgczane z prawej strony
regulatora RMK770 z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci i zgodnie z konfiguracjg
wewnetrzng.

Do tgczenia modutéw rozszerzeh wzajemnie ze sobg i z regulatorem RMK770 nie
uzywa sie przewodow. Urzgdzenia te sg automatycznie tgczone natychmiast po do-
taczeniu modutéw. Jezeli nie ma mozliwosci umieszczenia wszystkich wymaganych
modutdéw rozszerzen obok siebie, to pierwszy z oddzielnie dotgczanych modutéw
musi by¢ podtgczony do modutu poprzedniego lub do regulatora RMK770 ztgczem
RMZ780. W takim przypadku catkowita dlugos¢ kabla nie moze przekroczyé 10 me-
tréw.

Wszystkie zaciski do podtgczenia przewodoéw niskiego napiecia bezpiecznego (czuj-
niki i magistrala danych) znajdujg sie na gérnym bloku zaciskéw, natomiast do pod-
taczenia napie¢ sieciowych (sitownikéw i pomp) — na dolnym.

Do kazdego zacisku (sprezynowego zacisku klatkowego) mozna podtgczy¢ tylko
jeden przewdéd zytlowy lub jeden przewdd linkowy). Przed zamocowaniem przewo-
dow nalezy zdja¢ izolacje kabla do wysokosci 7 - 8 mm. Do mocowania przewodéw
w zaciskach i do ich wyjmowania potrzebny jest wkretak o wielkosci 0 lub 1.
Nalezy przewidzie¢ odpowiednie elementy odprezajgce dla kabla.

Regulator dostarczany jest z instrukcjg instalaciji i instrukcjg obstugi

Konfiguracja i parametry standardowej aplikacji zapisanej w pamieci regulatora mo-
g3 by¢ w dowolnym czasie zmienione przez pracownika przeszkolonego przez firme
Siemens, ktory posiada odpowiednie prawa dostepu do instalacji.

Modyfikaciji tej dokonuje sie przy uzyciu panela operatorskiego RMZ790 lub RMZ79,
badz przy pomocy narzedzia serwisowego w trybie online lub offline.

W trakcie procesu uruchamiania aplikacja jest w stanie nieaktywnym, a wyjscia w
zdefiniowanym stanie wytgczonym. W tym czasie zadne sygnaly procesowe ani
alarmowe nie sg przesytane na magistrale.

Po zakonczeniu procedury konfigurowania, regulator automatycznie wykonuje
powowny start.

Po opuszczeniu stron uruchomieniowych automatycznie zatgcza sie proces
testowania i identyfikowania urzgdzen peryferyjnych podtgczonych do wejs¢
uniwersalnych (w tym modutéw rozszerzen). Jezeli w pézniejszym czasie zidentyfi-
kowanego urzgdzenia peryferyjnego nie bedzie, wygenerowany zostanie komunikat
stanu alarmowego.

Panel operatorski moze by¢ odtgczany i dotgczany do regulatora podczas jego pracy
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» Jezeli niezbedne jest zaadaptowanie konfiguracji do wymagan specyficzne;j
instalacji, nalezy sporzadzi¢ odpowiednig dokumentacje na ten temat i

przechowywac jg w panelu operatorskim.

» Procedure pierwszego uruchomienia instalacji mozna znalez¢ w instrukcji instalacji.

Wskazéwki dotycz ace utylizaciji

Urzgdzenia muszg by¢ ztomowane jako zuzyty sprzet elektroniczny zgodnie z odpo-
wiednig Dyrektywg Europejskg i nie moga by¢ utylizowane wraz z odpadami komu-

nalnymi.

® Urzadzenie nalezy utylizowaé¢ odpowiednimi kanatami przewidzianymi do tego celu.

o ® Przestrzega¢ wszystkich przepiséw i regulacji obowigzujgcych w tym zakresie.
Dane techniczne
Zasilanie (G, G0) Napiecie zasilajgce 24V AC £20 % (SELV)
Wymagania dla zewnetrznego transformatora
separowanego (100 % czasu pracy, maks. 320 VA) wg EN 60742 / EN 61558-2-6
Czestotliwos¢ 50/60 Hz
Pobdér mocy (bez modutéw) 12 VA
Zewnetrzne zabezpieczenie linii zasilajgcej bezpiecznik zwtoczny maks. 10 A lub
wytacznik nadprgdowy maks. 13 A
o charakterystyce B, C, D wg EN 60898 lub
zasilacz z ograniczeniem prgdu do 10 A
Dane funkcjonalne Podtrzymywanie zegara typowo 48 godz. / min. 12 godz.
Wejscia analogowe Czujniki
X1...X8 Pasywne 1 lub 2 LG-Ni 1000, T1, Pt 1000
Aktywne 0...10vDC
Zrédta sygnatéw
Pasywne 0...2500 Q
Aktywne 0...10vDC
Wejscia dwustanowe Czutos¢ styku
X1...X8, D1, b2 Napiecie 15Vv DC
Prad 5 mA
Wymagania dla stykéw stanu i impulsowych
Sprzezenie sygnatow beznapieciowe
Typ styku z podtrzymaniem lub impulsowe
Wytrzymatos$¢ izolacji na potencjat sieciowy 3750 V AC wg EN 60730
Dopuszczalna rezystancja
Styki zwarte maks. 200 Q
Styki rozwarte min. 50 kQ
Wyjscia ustawiaj ace Y1, Y2 Napiecie wyjsciowe 0...10vDC
Prad wyjsciowy +1 mA

Maksymalne obcigzenie

ciggle zwarcie

Wyj$cia przet aczajace Zewnetrzne zabezpieczenie linii zasilajacej
Q1x...Q7x Bezpiecznik (zwtoczny)

maks. 10 A
Automatyczny przerywacz linii maks. 13 A
Charakterystyka zadziatania B, C, D wg EN 60898
Dlugos¢ kabla maks. 300 m

Styki przekaznikéw
Napiecie przetaczajace
Prad AC

przy 250 V
przy 19 V
Prad zalgczenia

maks. 265V AC/ min. 19 V AC
maks. 4 Arez., 3 Aind. (cos ¢ =0,6)
min. 5 mA

min. 20 mA

maks. 10 A (1s)
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Zasilanie urz gdzen
zewnetrznych (G1)

Interfejsy

Dopuszczalne diugo $ci kabli

Potaczenia elektryczne

Stopie n ochrony

Warunki otoczenia

Klasyfikacja wg EN 60730

Trwatos¢ styku przy 250 V AC
0,1 A (rez.)
Styk normalnie otwarty przy 0,5 A (rez.)
Styk przetgczajacy przy 0,5 A (rez.)
Styk normalnie otwarty przy 4 A (rez.)
Styk przetaczajacy przy 4 A (rez.)
Wspétczynnik red. przy ind. (cos ¢ = 0,6)

Wartosci orientacyjne:
2x10’ przetgczen
4x10° przetgczen
2x10° przetgczen
3x10° przelgczen
1x10° przetaczen
0,85

Wytrzymatos¢ izolaciji
Miedzy stykami przekaznika i elektronikg systemu
(izolacja wzmochiona)
Miedzy sgsiednimi stykami przekaznika (izolacja
podstawowa) Q1 = Q2; Q3= Q4; Q5= Q6= Q7

Miedzy grupami przekaznikéw (izolacja wzmocniona)

(Q1,Q2) - (Q3,Q4) - (Q5,Q6,Q7)

3750 V AC wg EN 60730-1

1250 V AC wg EN 60730-1

3750 V AC wg EN 60730-1

Napiecie 24V AC
Prad maks. 4 A
Magistrala KNX
Typ interfejsu KNX-TP1
Wspétczynnik obcigzenia magistrali 2.5
Zasilanie magistrali (zdecentralizowane, moze by¢
wytgczone) 25 mA

Krotkotrwata przerwa zasilania

EN 50 090-2-2 100 ms z 1 modutem rozszerzen
Magistrala rozszerzen
Zigcze 4 styki SELV / PELV
Liczba cykléw przetaczen maks. 10
Przytacze narzedzia serwisowego RJ45
Dla pasywnych sygnatéw pomiarowych i ustawiajgcych *
LG-Ni 1000 maks. 300 m
0...1000 Q maks. 300 m
1000...1235 Q maks. 300 m
Czutosé styku maks. 300 m
Dla sygnatéw pomiarowych i regulacyjnych 0...10V DC  patrz karta katalogowa urzgdzenia podajgce-
go sygnat
Dla magistrali KNX maks. 700 m

Typ kabla

2-zytowy, nieekranowany, skretka

* Bledy pomiarowe mozna korygowa¢ w menu ,Ustawienia > Wejscia”

Zaciski
Dla zyt
Dla linek bez nasadek
Dla linek z nasadkami

zaciski sprezynowe klatkowe
$rednica 0,6 mm...2,5 mm?
0,25...2,5 mm?

0,25...1,5 mm?

Przylacze magistrali KNX

przewoddéw nie wolno wzajemnie zamienia¢

Stopien ochrony obudowy wg IEC 60 529

IP20 (po zamontowaniu)

Klasa bezpieczenstwa wg EN 60730

urzadzenie stosowane z urzgdzeniami klasy Il

Praca wg IEC 60721-3-3
Warunki otoczenia klasa 3K5
Temperatura (obudowa z elektronika) 0...50 °C
Wilgotnosé 5...95 % r.h. (bez kondensacji)
Warunki mechaniczne klasa 3M2
Transport wg IEC 60 721-3-2
Warunki otoczenia klasa 2K3
Temperatura -25...+70 °C
Wilgotnosé <95 % r.h.
Warunki mechaniczne klasa 2M2
Zasada dziatania, automatyczne urzgdzenia sterujgce  typ 1B
Stopien zanieczyszczenia, srodowisko urzadzen 2
sterujacych
Klasa oprogramowania A
Nominalne napiecie udarowe 4000 V
Temperatura testu obudowy 125 °C
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Normy, dyrektywy Norma produktu EN 60730-1 Automatyczne elektroniczne regulatory do
i zatwierdzenia uzytku domowego lub podobnego
Norma rodziny produktéw EN 50491-3 Wymagania ogéine dla domowych i budyn-
kowych systemoéw elektronicznych (HBES)
oraz systemow automatyzacji i sterowania

budynkéw (BACS)
Zgodnosc¢ elektromagnetyczna (aplikacja) Do stosowania w srodowisku mieszkalnym,
handlowym i przemystowym
Zgodno$¢ EU (CE) CE1T3110en_C1 *)
Zgodnos¢ RCM CE1T3110en_C1 *)
Zgodnos$¢ EAC Euroazjatycka zgodno$¢
Zgodnos¢ srodowiskowa Deklaracja srodowiskowa produktu zawiera dane doty- CE1E3110en01
czgce zgodnej srodowiskowo konstrukcji produktu i
oceny (zgodnosc¢ z RoHS, skfad materiatéw, opakowa-
nie, wptyw na $rodowisko i utylizacja)
Wytyczne ekoprojektu i oznakowania Klasa regulatora Zysk energetyczny
Aplikacja z jednym czujnikiem temperatury w \ 4,0%
pomieszczeniu, czujnikiem temperatury zewnetrznej
i regulacjg modulowang
Aplikacja z czujnikiem temperatury zewnetrznej 1] 2,0%
i regulacjg modulowang
Aplikacja z jednym czujnikiem temperatury w i 3,5%
pomieszczeniu, czujnikiem temperatury zewnetrznej
i regulacjg zat/wyt
Aplikacja z czujnikiem temperatury zewnetrznej ] 1,5%
i regulacjg zat/wyt
Materiaty i kolory Podstawa zaciskowa poliweglan, RAL 7035 (jashoszary)
Regulator poliweglan, RAL 7035 (jasnoszary)
Opakowanie karton
Waga Bez opakowania 04490 kg

*) Dokumenty mozna pobraé ze strony http://siemens.com/bt/download

Zaciski podt gczeniowe

vV v vV AV vV AV vV AV v v v v v v v
L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L
G XIMX2MG1 X3M X4MG1X5M X6 MG1 X7 M X8 M Q11 ‘Q23 ‘Q33 Q41 |Q53 Q63 |Q73
RMK770 g
GO G1Y1G0 Gl Y2 GO CE+ CE— Dl M D2 M Q12 Ql I_|N1 Q24 I-| N2 Q34 Q42 |Q44 Q54 |Q64 |Q74 |3
A \ A 4 V V VA VA A A V v v v
CE+ Linia danych magistrali KNX (dodatnia)
CE- Linia danych magistrali KNX (ujemna)
D1, D2 Styk stanu lub styk impulsowy
G, GO Napigcie zasilajgce 24 V AC
GO Zero systemowe wyjscia sygnatowego
G1 Napiecie wyjsciowe 24 V AC do zasilania zewnetrznych czujnikéw aktywnych, zrédet sygnato-
wych i czujnikéw monitorujgcych
M Zero pomiarowe wejscia sygnatowego
N1, N2 Uktad przeciwiskrzeniowy dla sitownikéw 3-potozeniowych
Ql...,0Q4.. Beznapieciowe wyjscia przekaznikowe (przetgczajgce) do napie¢ 24...230 V AC
Q2...,,Q3..., Q5..., Beznapigciowe wyjscia przekaznikowe (styki normalnie otwarte) do napie¢ 24...230 V AC
Q6..., Q7...
Xl...X8 Uniwersalne wejscia sygnatowe dla

LG-Ni 1000, 2x LG-Ni 1000 (usrednianie), T1, Pt 1000, 0...10 V DC,
0...1000 Q (warto$¢ zadana), 1000...1175 Q (korekcja wartosci zadanej), styk (beznapieciowy)

Y1,Y2 Wyijécia sterujgce lub stanu 0...10 V DC
Uwagi » Do kazdego zacisku (sprezynowego) mozna podigczyé tylko jeden przewdd linkowy
lub zytowy

» Zaciski podwojne sg wewnetrznie potgczone ze sobg
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Przyktady pot aczen
Potaczenia po stronie G s1 s -
niskiego napi ecia e
B M|g1 L& M Blgo LL_2]a1 EF1 W
>|G X.. M Gl M X... CE+ CE- D.. M M X M D... M X ,,,.
J
Qleo G1 GO Y1 [N
G GO Y
Y1 .
g
GO s
Al Urzadzenie KNX
B1  Czujnik pasywny (ustawnik wartosci zadanej)
B2  Czujnik aktywny (ustawnik wartosci zadanej)
F1  Styk alarmowy (np. termostat)
F2  Styk alarmowy (np. sygnalizator ci$nienia palnika)
N1 Regulator kaskady kottbw RMK770
S1  Przelgcznik reczny, przetgcznik serwisowy, itp.
S2  Sygnat roboczy, np. z palnika lub zaworu odcinajgcego
Y1 Sitownik z wejsciem sterujgcym 0...10 V DC
Podtaczenie sitownikow L
3-poto zeniowych \ .
> [
Q11 Q23 Q41 i
gl A v/
< +—HH —HH
Q Q12 Q14 N1 Q24 IN2_|Qa2 |Qaa ,;'i." N1
Y1 N Y2 Y1 Y2
Y1 n__1vy2 g
N
N1 Regulator kaskady kottbw RMK770
Y1 Sitownik 3-potozeniowy zaworu mieszajgcego
Y2  Sitownik 3-potozeniowy zaworu odcinajacego
Podtaczenie 1 pompy L 5
bli zniaczej lub 2 pomp
pojedynczych Fa \],;n F31 \1..1;' F32
2> T6 1 wx M X... M X... Q63 Q73
BN
N i
0Q |
<< |co /| Q64 Q74| N1
F-oF31 FOF32
LK1 K2 %'
GO g
N
F3... Styk wytacznika hadmiarowo-pragdowego
F4  Przelgcznik cisnienia
K1  Stycznik silnika dla pompy
K2  Stycznik silnika dla pompy
N1 Regulator kaskady kottbw RMK770
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Podtagczenie obwodu

zabezpieczaj gcego dla S
palnika 2-stopniowego 3 Q23
N i
< ;
N I
Q[ o3 Q34 Q24 I N1
F1 F2
1o El
2. .
3
N 5
E1 Palnik 2-stopniowy
F1  Termostat wylgczajacy
F2  Termostat bezpieczenstwa
N1 Regulator kaskady kottbw RMK770
Podtgczenie obwodu L
zabezpieczaj gcego dla S i
palnika modulowanego 3 Q53
N v/
& —Hh -
Q| 013 |Q14 N1 Q23 |Q24 N2 |Q54 i N1
F1 F2
1 E1l
I~ .
H
N

E1  Palnik modulowany
F1  Termostat wylaczajacy

Termostat bezpieczenstwa
Regulator kaskady kottbw RMK770

CE1N3132en
2016-10-22
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Przegl ad zaprogramowanych typéw instalac;ji

Typ insta- | Opis Schemat instalacji
lacji
K1.1 Fu;kCJe: _ N _ . K1.1 NQ7C>_— [e)

* Regulacja temperatury kotta z palnikiem 1-stopniowym; NXT
opcjonalnie z palnikiem modulowanym z sygnalem ste- o) o)
rujgcym 0...10 V DC f f

» Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe- ! ! §
ratury na gtbwnym powrocie N2 N.05 &

« Sterowanie pompa gtéwng

ONX2
K1.2 Fugkc;e: - N . K1.2 Nm@__ o

« Regulacja temperatury kotta z palnikiem 2-stopniowym NXT

» Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe- NGO o)
ratury na gtébwnym powrocie T2 T2 )

« Sterowanie pompa gtéwng — - 2

N.Q2 N.Q5 o
N.Q3 N.Q6
O NX2
K1.3 Fu;kc;e: _ N _ K1.3 Nm@__ o

* Regulacja temperatury kotta z palnikiem modulowanym i NXT
sterowaniem 3-potozeniowym NSO o)

» Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe- ' '
ratury na gtébwnym powrocie a2 e NS e g

« Sterowanie pompg gtéwna A1 . °

Niezbedne jest zastosowanie modutu rozszerzeh RMZ789.

O NX2
K2.1 Fu;kCJe: _ N _ . K2.1 NQ7C>_— (o)

* Regulacja temperatury kotta z palnikiem 1-stopniowym; NXT
opcjonalnie z palnikiem modulowanym i sygnatem steru- NSO NX6 O
jacym0...10 vV DC "_I "_I .

« Sterowanie zaworem odcinajgcym na powrocie kotta 2

* Regulacja temperatury na gtdwnym zasilaniu lub tempe- N N &
ratury na gldbwnym powrocie

e Sterowanie pompa gtbwng N1 NQ4

ONX2
K2.2 Funkcje: K2.2

« Regulacja temperatury kotta z palnikiem 2-stopniowym Nm@__ N(;

» Sterowanie zaworem odcinajgcym na powrocie kotta NX3 O NX6 Q)

« Regulacja temperatury na gtdwnym zasilaniu lub tempe- 12 12
ratury na gldbwnym powrocie Q2 . NS L g

« Sterowanie pompa gtbwng N.03 N.06 &

N.Q1®¥ N.Q4@¥
ONX2
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K2.3 Funkcje: K2.3

« Regulacja temperatury kotta z palnikiem modulowanym i NQ7C>__ &1
3-potozeniowym sygnatem sterujgcym NX3 O N6
« Sterowanie zaworem odcinajgcym na powrocie kotta ' '
» Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe- N.Q2 - N5 - 2
ratury na gldbwnym powrocie 202 Aot °
e Sterowanie pompa gtéwng
Niezbedne jest zastosowanie modutu rozszerzeh RMZ789. Nt NQ4
O NX2
K3.1 Fu;kc;e: - N . . K3.1 Nm@__ o
« Regulacja temperatury kotta z palnikiem 1-stopniowym; w0 w60 NXT
opcjonalnie z palnikiem modulowanym i sygnatem steru- ! !
jacym 0...10 v DC —! <> — <> )
« Sterowanie zaworem odcinajgcym na powrocie kotta NG2 N.03 NG5 N.06 g
« Sterowanie pompa na obejsciu kotta °

« Regulacja temperatury na gtdwnym zasilaniu lub tempe-

ratury na gtdbwnym powrocie Nt NQ4
O NX2

« Sterowanie pompa gtéwng

K3.2  |Funkcje: s 5
* Regulacja temperatury kotta z palnikiem 2-stopniowym - e 9_ NXT
« Sterowanie zaworem odcinajgcym na powrocie kotta ' Q ' Q
» Sterowanie pompa na obejsciu kotta ,1_1 ,2_| <> ,1_| ,2_| )
» Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe- mgg A7Q1 mgg AT.02 g
ratury na gtébwnym powrocie &
» Sterowanie pompa gtéwng
Niezbedne jest zastosowanie modutu rozszerzeh RMZ787. Nm@}g N-04@¥
ONX2
K3.3 |Funkcje: o7 5
* Regulacja temperatury kotta z palnikiem modulowanym i w0 o0 O_ NXT
3-potozeniowym sygnatem sterujgcym ! !
« Sterowanie zaworem odcinajgcym na powrocie kotta / <> Ve )
« Sterowanie pompa na obejsciu kotta Ao ™ e N.Q6 g
» Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe- hoaz poas °

ratury na gtébwnym powrocie

» Sterowanie pompa gtéwng N.o1®§|( N.Q4®¥
O NX2

Niezbedne jest zastosowanie modutu rozszerzeh RMZ789.

K4.1 Funkcje: K4.1

» Regulacja temperatury kotta z palnikiem 1-stopniowym; w0 w0 NX1
opcjonalnie z palnikiem modulowanym i sygnatem steru- ! !
jacym 0...10 V DC — —!

« Sterowanie pompa na powrocie kotta NG2 N.O5

» Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe-
ratury na gtébwnym powrocie

3132528

N.Q1 N.Q4

ONX2
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K4.2 | Funkcje: - N . e
« Regulacja temperatury kotta z palnikiem 2-stopniowym e w60 NX1
» Sterowanie pompg na powrocie kotta 1 1
« Regulacja temperatury na gtdwnym zasilaniu lub tempe- ,l_l ,2_1 ,1_1 ,2_|
ratury na gtbwnym powrocie N N g
N.Q1 N.Q4
ONX2
K4.3 Funkcje: _ N _ e
* Regulacja temperatury kotta z palnikiem modulowanym i - 6 NX1
3-potozeniowym sygnatem sterujgcym ' Q ' Q
« Sterowanie pompg na powrocie kotta / Ve
» Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe- L“g_%ﬂ :19%53 2
ratury na gtébwnym powrocie Aoz Ao E
Niezbedne jest zastosowanie modutu rozszerzenh RMZ789. Nt N.4
O NX2
K5.1 Funkcje: _ N . o)
« Regulacja temperatury kotta z palnikiem 1-stopniowym; N_xaQ| N.erl NX1
opcjonalnie z palnikiem modulowanym z sygnalem ste- ' '
rujgcym 0...10 V DC - -
 Sterowanie pompa na powrocie kotta naz NGs g
« Sterowanie zaworem odcinajgcym na powrocie kotta NG3 NG5 °
* Regulacja temperatury na gtdwnym zasilaniu lub tempe-
ratury na giéwnym powrocie Naf N4
ONX2
K5.2 Funkcje: _ N . ye)
« Regulacja temperatury kotta z palnikiem 2-stopniowym N_xan N.XGQI NX1
» Sterowanie pompg na powrocie kotta 1 9 1 9
« Sterowanie zaworem odcinajgcym na powrocie kotta - — - - — !
» Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe- N.Q3 N.6 2
ratury na gtébwnym powrocie A7 Q2 &
Niezbedne jest zastosowanie modutu rozszerzeh RMZ787.
N.Q1 N.Q4
O NX2
K5.3  |Funkcje: —e
» Regulacja temperatury kotta z palnikiem modulowanym i N,x3Q| N.XGQI NX1
3-potozeniowym sygnatem sterujgcym ' '
» Sterowanie pompa na powrocie kotta NQ2 f NG5 v )
+ Sterowanie zaworem odcinajgcym na powrocie kotta oo P g
« Regulacja temperatury na gtdwnym zasilaniu lub tempe- \o3 - &
ratury na gldbwnym powrocie ' '
Niezbedne jest zastosowanie modutu rozszerzen RMZ789. nNat Na4
O NX2
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K6.1

w

Funkcje:

Regulacja temperatury kotta z palnikiem 1-stopniowym;
opcjonalnie z palnikiem modulowanym z sygnalem ste-
rujgcym 0...10 V DC

Podniesienie temperatury powrotu kotta z regulacjg 3-
potozeniowg (opcjonalnie z sygnatem 0...10 V DC)
Sterowanie pompg obiegowg kotta

Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe-
ratury na gtbwnym powrocie

zaleznosci od stopnia zlozonosci instalacji niezbedne

moze by¢ zastosowanie modulu rozszerzen RMZ789:

Regulacja
temperatury kotta

Podniesienie tem-
peratury powrotu
kotta, sygnat
0...10v DC

Podniesienie tem-
peratury powrotu
kotta, sygnat
3-potozeniowy

Palnik 1-stopniowy

RMZ789 Bez

0..

Modulacja

RMZ789 RMZ789

.10V DC

N.Q2

A9.Q1
A9.Q2

N.Q5

A9.Q3
A9.Q4

ONX2

N.X1

3132834

K6.2 Fu

nkcje:

Regulacja temperatury kotta z palnikiem 2-stopniowym
Podniesienie temperatury powrotu kotta z regulacjg
3-potozeniowg (opcjonalnie z sygnatem 0...10 V DC)
Sterowanie pompg obiegowg kotta

Regulacja temperatury na gtdwnym zasilaniu lub tempe-
ratury na gldbwnym powrocie

Jezeli do podniesienia temperatury powrotu kotta uzywana
jest regulacja 3-potozeniowa, niezbedne jest uzycie modu-
tu rozszerzen RMZ789.

NX Q) I—

1. 2.
=

N.Q2
N.Q3

N.X4
N.Q1

A9.Q1
A9.Q2

e l_

1. 2.
=

N.Q5
N.Q6

A9.Q3
A9.Q4

ONx2

N.X1

3132835

K6.3 Fu

nkcje:

Regulacja temperatury kotta z palnikiem modulowanym i
3-potozeniowym sygnatem sterujgcym

Podniesienie temperatura powrotu kotta z regulacja

3 potozeniowg (opcjonalnie z sygnatem 0...10 V DC)
Sterowanie pompg obiegowg kotta

Regulacja temperatury na gtéwnym zasilaniu lub tempe-
ratury na gtbwnym powrocie

Niezbedne jest zastosowanie 2 modutéw rozszerzen
RMZ789.

NX Q) I—

N.Q2
A9.Q3
A9.Q4

A9.Q1
A9.Q2

NX6 (? l_

N.Q5
A9(2).Q3
A9(2).Q4

A9(2).Q1
A9(2).Q2

)

ONx2

N.X1

3132536

Objasnienia do
schematow:
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= Zaciski regulatora RMK770

>
(e}
~~
N
N
|

= Kaociot z palnikiem 1-stopniowym

= Kaociot z palnikiem 2-stopniowym

= Kaociot z palnikiem modulowanym

= Wejscie konfigurowane na RMK770

= Zaciski przekaznikéw Q11, Q12i Q14

= Zaciski przekaznikow Q23 i Q24

= Zaciski modutu rozszerzen RZM787

= Zaciski modutu rozszerzen RZM789

= Zaciski drugiego modutu rozszerzen RZM789
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