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BELIMO

Characterised control valve with
sensor-operated flow control, 2-drog.,
Kotnierz, PN 16 (EPIV)

Napiecie znamionowe AC/DC 24 V
Sterowanie analogowe, z
komunikacja, hybrid

Do instalacji wody zimnej i cieptej z
obiegiem zamknietym

Do analogowego regulowania
przeptywu wody w obiegach
central wentylacyjnych i instalacji
grzewczych

Komunikacja za posrednictwem
szyny BACnet® MS/TP, Modbus
RTU, MP-Bus® Belimo lub
sterowanie konwencjonalne
Przetwarzanie z sygnatow czujnikow
aktywnych i zestykow

Przeglad typow

Dane techniczne

Dane elektryczne

Dane funkcjonalne

Karta danych technicznych

EP..F+MOD

Typ DN Vnom Vnom kvsteor. PN

[1] [I/s] [Vmin]  [m%h] []
EP065F+MOD 65 8 480 50 16
EP080F+MOD 80 11 660 75 16
EP100F+MOD 100 20 1200 127 16
EP125F+MOD 125 31 1860 195 16
EP150F+MOD 150 45 2700 254 16

teoria kvs: teoretyczna warto$¢ kvs do obliczania spadku ci$nienia

Napiecie znamionowe

AC/DC 24 V

Czestotliwo$¢ napiecia znamionowego

50/60 Hz

Zakres roboczy

AC 19.2..28.8V/DC 21.6...28.8 V

Pobdr mocy - praca

6 W (DN 65...80)
9 W (DN 100...150)

Power consumption in rest position

4.5 W (DN 65...80)
6 W (DN 100...150)

Moc znamionowa

10 VA (DN 65...80)
12 VA (DN 100...150)

Przytacze zasilania / sterowania

Kabel 1 m, 6 x 0.75 mm?2

Torque Motor

20Nm (DN 65...80)
40Nm (DN 100...150)

Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny BACnet MS/TP
Modbus RTU (fabrycznie)
MP-Bus

Zakres roboczy Y 2.10V

Regulowany zakres roboczy Y 0.5..10V

Sygnat sprzezenia zwrotnego U 2.10V

Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego Maks. 1 mA

u

Regulowany sygnat sprzezenia
zwrotnego U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koncowy 2...10 V

Sound power level Motor

45 dB(A)

Nastawiane natgzenie przeptywu V’max

30...100% Vnom

Doktadnos¢ regulaciji

+5% (of 25...100% Vnom) @ 20°C / Glycol 0%
vol.

Uwaga dotyczaca doktadno$ci regulaciji

+10% (25...100% wartoéci V’nom)

Nosniki

Woda zimna i gorgca, woda z dodatkiem maks.
50% obj. glikolu

Temperatura czynnika -10...120°C
Permissible operating pressure ps 1600 kPa
Cisnienie zamkniecia Aps 690 kPa
Réznica cisnien Apmax 340 kPa
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EP..F+MOD

Dane techniczne

Dane funkcjonalne

Pomiar przeptywu

Bezpieczenstwo

Materiaty

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

A

2-drog. kul. zaw. reg. EPIV, z reg. elektronicznym i przept.
niezaleznym od ci$nienia, Kotnierz, PN 16

Charakterystyka przeptywu

V / 4
BELIMO

charakterystyka statoprocentowa (VDI/VDE
2178), optymalizacja w zakresie otwarcia
(mozliwo$¢ przetgczania na funkcje liniowa)

Dopuszczalne przecieki

nieprzepuszczajacy pecherzykéw powietrza,
klasa szczelnosci A (EN 12266-1)

Przytacza rurowe

Kotnierz PN 16 zgodnie z EN 1092-2

Pozycja montazu

pionowe do poziomego (wzgledem osi)

Nazwa budynku/projektu

bezobstugowy

Reczne przestawianie

przyciskiem, z mozliwo$cig blokady

Metoda pomiaru

Ultradzwiekowy pomiar przeptywu
objetosciowego

Measuring accuracy flow

+2% (of 25...100% Vnom) @ 20°C / Glycol 0%
vol.

Measuring accuracy flow note

6% (25...100% wartosci V’nom)

Min. mierzony przeptyw 1% V’nom

Klasa ochronnosci IEC/EN Il Safety Extra-Low Voltage (SELV)
Kategoria ochronna obudowy IEC/EN IP54

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE
Zasada dziatania Type 1

Odporno$¢ na impulsy napieciowe - 0.8 kV

zasilanie / sterowanie

Stopien zanieczyszczenia $rodowiska 3

Temperatura otoczenia -30...50°C

Temperatura przechowywania -20...80°C

Wilgotno$¢ otoczenia

Maks. 95% wilgotno$é wzgl., brak kondesacji

Rurka pomiarowa przeptywu

Zeliwo EN-GJL-250 (GG 25), malowane farba

ochronng
Element zamykajacy stal nierdzewna AISI 316
Uszczelnienie wrzeciona EPDM

Gniazdo kuli

Pierscien samouszczelniajgcy (o-ring) Viton,
PTFE

Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w stacjonarnych systemach
grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowa¢ w
dziedzinach innych niz wymienione w dokumentacji, w szczegélnosci nie moze by¢
stosowane w samolotach, ani innych $rodkach transportu powietrznego.

Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy na czujnik nie jest
bezposrednio narazony na dziatanie wody (morskiej), $niegu, promieni stonecznych,
agresywne gazy, ani na oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia muszg caty czas
by¢ zgodne z podanymi w karcie katalogowe;j.

Prace montazowe muszg by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich
uprawnieniach. Trzeba przestrzega¢ wszystkich majgcych zastosowanie norm i
przepiséw dotyczacych instalowania i montazu.

Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucaé
z odpadami komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba
postepowac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.
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EP..F+MOD

Cechy produktu

Zasada dzialania

Charakterystyka przeptywu

Charakterystyka wymiennika ciepta

(HE)

y / 4
2-drog. kul. zaw. reg. EPIV, z reg. elektronicznym i przept. 3
niezaleznym od ci$nienia, Kotnierz, PN 16 m

Urzadzenie nastawcze sktada sie z trzech podzespotéw: regulacyjnego zaworu
kulowego, rurki pomiarowej z czujnikiem przeptywu objeto$ciowego oraz sitownika.
Maksymalna warto$¢ przeptywu (V’max) jest przyporzadkowywana do maksymalnej
wartosci sygnatu nastawczego (typowo 100%). Urzgdzeniem nastawczym mozna
sterowac przy uzyciu interfejsu komunikacyjnego lub sygnatu analogowego. Czynnik
przeptywa przez rurke pomiarowa, wynik pomiaru jest przetwarzany na warto$¢
natezenia przeptywu. Warto$¢ pomiarowa jest kompensowana nastawa. Sitownik
koryguje odchylenie, zmieniajac potozenie zaworu. Kat obrotu sitownika o zmienia
sie w zaleznos$ci od cisnienia roznicowego na elemencie wykonawczym (patrz
charakterystyki przeptywu).

Charakterystyki przeptywu
\Y

| Ap3
Ap1 < Ap2 < Ap3

Ap2

>

Charakterystyka wymiennika ciepta

Moc Q nie jest proporcjonalna do przeptywu objetosciowego wody V (krzywa 1),
poniewaz zalezy od konstrukcji wymiennika, rozktadu temperatury, czynnika oraz
obiegu hydraulicznego. Przy klasycznej regulacji temperatury dazy sie do utrzymania
sygnatu nastawczego Y proporcjonalnego do mocy Q (krzywa 2). W tym celu stosuje
sie zawor o charakterystyce statoprocentowej (krzywa 3).

Qv
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2-d kul EPIV lektroni i t v

-drog. kul. zaw. reg. , Z red. elektronicznym i przept. ’

EP..F+MOD niezaleznym od ci$nienia, Kotnierz, PN 16 m
Cechy produktu

Charakterystyka sterowania Element pomiarowy (uktad elektroniczny z czujnikiem) mierzy predko$¢ czynnika,
ktoéra jest przeksztatcana na sygnat pomiarowy natezenia przeptywu.
Sygnat nastawczy Y odpowiada zapotrzebowaniu na moc Q wymiennika ciepta.
Natezenie przeptywu objetosciowego jest regulowane przez zawér EPIV. Sygnat
nastawczy Y jest przetwarzany na charakterystyke statoprocentowa, a warto$¢
V’'max petni funkcje nowej wielkosci zadanej w. Chwilowy uchyb regulacji jest
wykorzystywany jako sygnat nastawczy Y1 sitownika.
Specjalnie skonfigurowane parametry regulacji wraz z doktadnym czujnikiem
natezenia przeptywu zapewniajg stabilng jakosc¢ regulacji. Parametry te nie nadajg
sie jednak do szybkich procesow regulacji, tzn. do sterowania przeptywem wody
uzytkowej.
Mierzone natezenie przeptywu jest wyrazane w I/min jako bezwzgledna warto$¢
przeptywu objetosciowego.
Potozenie bezwzgledne ustawia kat otwarcia zaworu w %.
Potozenie wzgledne zawsze odnosi sig do przeptywu nominalnego V’nom, tzn. jezeli
warto$¢ V’max jest skonfigurowana jako 50% V’nom, to potozenie wzgledne przy
nastawie 100% odpowiada 50% V’nom.
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EP..F+MOD

Cechy produktu

Definicja

Dtawienie przeptywu petzajacego

Przetwarzanie sygnatu z czujnikow

Sitowniki parametryzowalne

y / 4
2-drog. kul. zaw. reg. EPIV, z reg. elektronicznym i przept. 3
niezaleznym od ci$nienia, Kotnierz, PN 16 m

Regulacja przeptywu
V’nom oznacza maksymalne mozliwe natezenie przeptywu.

V’'max oznacza natezenie przeptywu przy maksymalnej wartosci sygnatu
nastawczego. V’max mozna ustawi¢ jako 30% do 100% wartosci V’max.

V’min. 0% (bez regulaciji).

v

100%

30% -

100%

Przy bardzo matej predkosci czynnika wystepujacej w punkcie otwarcia nie mozna
zapewni¢ wymaganej doktadnos$ci pomiaru. Zakres ten mozna modyfikowac
elektronicznie.

Otwieranie zaworu

Zawor pozostaje zamkniety, dopoki warto$¢ przeptywu objetosciowego wymaganego
przez sygnat nastawczy Y nie osiggnie 1% wartosci V’nom. Gdy warto$¢ ta zostanie
przekroczona, rozpoczyna sie regulowanie przeptywu zgodnie z charakterystykg
zaworu.

Zamykanie zaworu

Przeptyw jest regulowany zgodnie z charakterystykg zaworu, dopdki zgdana warto$¢
przeptywu objetosciowego jest niemniejsza niz 1% V’'nom. Jezeli sygnat nastawczy
zmaleje ponizej poziomu odpowiadajacego tej wartosci, to bedzie utrzymywany
przeptyw réwny 1% wartosci V'nom. Gdy natomiast przeptyw wymagany przez sygnat
nastawczy Y jest mniejszy niz 0.5% wartosci V'nom, zawér zostanie zamkniety.

v

1%

0 i i et Y
0.5% 1% 100%
Jest mozliwe podtaczenie czujnika (aktywnego albo z zestykiem). Dzieki temu sygnat
czujnika analogowego moze by¢ tatwo przetworzony na posta¢ cyfrowg i przestany do
systeméw opartych na szynie BACnet®, Modbus lub MP-Bus®.

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wiekszosci najczesciej wystepujacych
aplikacji. Pojedyncze parametry mozna zmienia¢ modyfikowaé przy uzyciu
oprogramowania Belimo Service Tool MFT-P lub przyrzadu ZTH EU.

Parametry komunikacji systemoéw opartych na szynie (adres, predkos¢ transmisji itd.)
konfiguruje sie przyrzadem ZTH EU. Aby przywrdci¢ ustawienia fabryczne, podczas
wigczania zasilania nacisna¢ przycisk adresowania sitownika.

Szybkie adresowanie: przyciskami na obudowie sitownika mozna ustawia¢ adres
BACnet i Modbus w zakresie od 1...16. Adres urzgdzenia jest wowczas suma wybranej
warto$ci oraz parametru ,adres podstawowy”.
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EP..F+MOD

Cechy produktu

Kompensacja hydrauliczna

Kombinacja analogowy - z interfejsem
komunikacyjnym (tryb hybrydowy)

Przestawianie reczne

Wysoka niezawodnos$¢ dziatania

Akcesoria

Akcesoria elektryczne

Przyrzady serwisowe

Instalacja elektryczna

y/ 4
2-drog. kul. zaw. reg. EPIV, z reg. elektronicznym i przept. ’
niezaleznym od ci$nienia, Kotnierz, PN 16 m

Przy uzyciu oprogramowania Belimo-Tools mozna tatwo, szybko i bezbtednie ustawi¢
na obiekcie maksymalne natezenie przeptywu (odpowiadajace zapotrzebowaniu
100%). Jezeli urzadzenie jest podtaczone do systemu nadrzednego, to kompensacja
moze by¢ realizowana bezposrednio przez system nadrzedny.

Gdy do sterowania jest uzywany konwencjonalny, analogowy sygnat nastawczy,
protokét BACnet lub Modbus moze by¢ uzywany do sygnalizowania potozenia.

Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu przycisku (przektadnia pozostaje
wysprzeglona az do zwolnienia przycisku, wcisniety przycisk mozna zablokowac).
Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikéw
krancowych i zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Opis Typ
Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo  ZK1-GEN
serwisowe do urzgdzen Belimo

Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: wolny koniec ZK2-GEN
przewodu do podtaczenia do zacisku MP/PP

Opis Typ
Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfigurowania i diagnostyki MFT-P

ﬁ Uwagi

» Podtaczaé poprzez transformator bezpieczenstwa.

+ Okablowanie linii do BACnet® MS/TP/Modbus RTU trzeba wykona¢ zgodnie z
majgcymi zastosowanie przepisami RS485.

» Modbus / BACnet: linie zasilania oraz sygnatowa nie sa izolowane galwanicznie.
Zaciski masy poszczegélnych urzadzen trzeba potaczy¢ ze soba.

Schematy potaczen

BACnet® MS/TP / Modbus RTU

G —m78M ——

Kolory przewodow:
1 =czarny

D- e~ —~
D+>OOO©TDD\JX\_/OO©ﬂ 2 = czerwony
| ] 3 = bialy
] ] 5 = pomaranczowy

[ O I B [ O I B 6 = rozowy
12 3 56 7 123 56 7 7 = szary
CI:':':':‘:‘D C':':':':‘:‘D BACnet / przypisanie sygnatu
Modbus:
L~ c1 C2 L~ c1 c2 CleDoc A
AC/DC24V AC/DC24V C2=D+=8B

Potaczenia z czujnikiem aktywnym, np. 0 ... 10 V w temp. 0 ... 50°C

1 ~
- 4

d

MFT C1 C2

Mozliwy zakres napigcia:
0...32 V (rozdzielczos¢ 30 mV)
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Instalacja elektryczna

y / 4
2-drog. kul. zaw. reg. EPIV, z reg. elektronicznym i przept. 3
niezaleznym od ci$nienia, Kotnierz, PN 16 m

Potaczenia z zestykami, np. z presostatem réznicowym

1l ~
-+
D-
D+

MFT C1 C2

Wymogi dotyczace zestykow:
Zestyk musi umozliwia¢ doktadne
przetaczanie pradu 16 mA przy
napieciu 24 V.

Modbus RTU / BACnet® MS/TP z nastawg analogowa (tryb

Y —€-DC (0)2...10V

hybrydowy)
GND ——
D
D+
Forr
1 235 6 7
i ci1 C2
AC/DC24V

Wspbtpraca z szyng MP-Bus®

1 ~
-+

Y ——& Sensor
— U <> npP

o
2 35 6 7

-y

C D

MFT C1 C2

Elementy obstugowe oraz kontrolki

— —

g O O

g X
Adaption — ( g

g Power [

) X

Status

6 Przycisk oraz zielona kontrolka LED
Wytaczona: brak zasilania lub awaria
Wigczona: praca
Naciéniecie przycisku: wiacza funkcje dostosowania kata obrotu,
nastepnie sitownik powraca do standardowego trybu pracy

@ Przycisk oraz z6ita kontrolka LED

Wytaczona: standardowy tryb pracy
Szybko miga: trwa komunikacja z szyng MP
Wiaczona: trwa proces dostosowywania lub synchronizacji

Nacisniecie przycisku: potwierdzenie adresowania

Q Przycisk wysprzeglajacy przektadnie
Nacisnigcie przycisku: przektadnia wysprzeglona, silnik wytaczony, mozliwe przestawianie reczne
Przycisk zwolniony:  przektadania zataczona, rozpoczecie synchronizaciji,
nastepnie sitownik powraca do standardowego trybu pracy

© Gniazdo serwisowe
Do podtaczania przyrzadéw parametryzujacych oraz serwisowych

Sprawdzi¢ podtaczenie zasilania
9 Wytaczona i 6 Wigczona: mozliwy btad przy podtaczaniu zasilania
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Wskazowki dotyczace montazu

Zalecane pozycje montazu

Pozycja montazu na rurociagu
powrotnym

Wymogi dotyczace jakosci wody

Ogrzewanie wrzeciona

Serwisowanie

Kierunek przeptywu

y/ 4
2-drog. kul. zaw. reg. EPIV, z reg. elektronicznym i przept. ’
niezaleznym od ci$nienia, Kotnierz, PN 16 m

Zawor kulowy mozna montowaé w pozycji od pionowej do poziomej. Nie wolno
montowac zaworu kulowego w pozycji wiszacej, tzn. z wrzecionem skierowanym do
dotu.

Zaleca si¢ instalowanie na rurociggu powrotnym.

Jakos$¢ wody musi by¢ zgodna z wymaganiami normy VDI 2035.

Zawory Belimo sag elementami regulacyjnymi. W celu zapewnienia prawidtowej

pracy oraz wydtuzenia okresu eksploatacji, zawory muszg by¢ zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem czgstkami statymi (np. odpryskami po spawaniu). Zalecany jest
montaz odpowiedniego filtra.

Urzadzenie pracuje prawidtowo przy przewodnosci wody > 20 uS/cm. Trzeba zwrocié
uwage, ze nawet w przypadku napetnienia instalacji woda o mniejszej przewodnosci,
w typowych warunkach dochodzi do wzrostu przewodnosci wody powyzej wartosci
niezbednej do uruchomienia systemu.

Wozrost przewodnosci wody podczas napetniania instalacji jest powodowany przez:

- resztki nieuzdatnionej wody uzytej podczas prob cisnieniowych lub przeptukiwania
instalaciji

- zwigzki metali (np. rdza nalotowa) uwalniane z materiatow.

Jezeli temperatura instalacji z zimng wodg jest nizsza od punktu rosy powietrza

w otoczeniu, to na sitowniku moze wystgpowac kondensacja pary wodnej. Z

tego powodu moze doj$¢ do korozji przektadni sitownika, a w rezultacie do jego
uszkodzenia. W przypadku takich zastosowan trzeba stosowac ogrzewanie wrzeciona.
Ogrzewanie wrzeciona nie jest wyposazone w regulacje temperatury, dlatego moze
by¢ wtaczone tylko podczas pracy systemu.

Zawory kulowe, sitowniki obrotowe i czujniki sg bezobstugowe.

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac serwisowych przy elemencie
wykonawczym, trzeba odtaczy¢ sitownik od zasilania elekirycznego (w razie potrzeby
przez odtaczenie kabla zasilajgcego). Ponadto, w odpowiednim odcinku rurociggu
trzeba wytaczy¢ pompy, jak rowniez zamknaé odpowiednie zawory odcinajace (w
razie potrzeby odczekac do ostygniecia rurociggu oraz zréwnac cisnienie w systemie z
ci$nieniem otoczenia).

Systemu nie wolno ponownie uruchamia¢, dopoki zawor kulowy i sitownik obrotowy
nie zostang prawidtowo zamontowane zgodnie z instrukcjami, a rurociag nie zostanie
napetniony przez przeszkolony personel.

Kierunek przeptywu musi by¢ zgodny ze strzatkg widoczng na obudowie, poniewaz w
przeciwnym razie nie bedzie wykonywany prawidtowy pomiar natezenia przeptywu.
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Wskazowki dotyczace montazu

Uwagi ogolne

Odcinek wiotowy

Wybor zaworu

Minimalne cisnienie réznicowe (spadek

cisnienia)

Wybor zaworu

y / 4
2-drog. kul. zaw. reg. EPIV, z reg. elektronicznym i przept. 3
niezaleznym od ci$nienia, Kotnierz, PN 16 m

W celu zapewnienia doktadnosci pomiaru zgodnej ze specyfikacjg urzadzenia, przed
czujnikiem przeptywu trzeba zainstalowa¢ odcinek wlotowy (zapewniajacy przeptyw
laminarny). Dtugo$c¢ tego odcinka nie moze by¢ mniejsza niz 5 x DN.

DN | L min.

65 | 5x65mm=325mm
80 | 5x80 mm=400mm
100 | 5x 100 mm =500 mm
125 | 5x 125 mm =625 mm
150 | 5x 150 mm = 750 mm

L >=5xDN

Zawor dobiera sie na podstawie wymaganego maks. natezenia przeptywu V’max.
Nie ma potrzeby obliczania wartosci kvs.

V’'max = 30...100% V’'nom

Przy braku danych hydraulicznych mozna wybraé zawor, ktérego $rednica nominalna
DN jest réwna $rednicy nominalnej przytacza wymiennika ciepta.

Minimalng réznice cisnien (spadek ci$nienia na zaworze) konieczng do uzyskania
zadanego przeptywu objetosciowego V’max mozna obliczy¢ na podstawie teoretycznej
wartosci kvs (patrz przeglad typéw) oraz wzoru podanego ponizej. Obliczona warto$¢
zalezy od wymaganego maksymalnego przeptywu objetosciowego V'max. Wigksze
réznice cisnien sg automatycznie kompensowane przez zawor.

Wzér
. 2 (A pn
v Appin: kPa
Appmin = 100 x (&) Vimax: M¥/h
Vs theor. Kus theor.: m¥h

Przyktad (DN100 o zgdanym maksymalnym natezeniu przeptywu = 50% Vnom)
EP100F+MOD

kvs theor. = 127 m%h

Vnom = 1200 I/min

50% * 1200 I/min = 600 I/min = 36 m%h

. 2 2
| 36 m¥h

Dpmin =100 x [ —=_) =100x [——— ] =8kPa
vs theor. 127 m3/h

W przypadku btedu czujnika przeptywu, zawor EPIV przetaczy sie z regulacii
przeptywu na regulacje potozenia.

Gdy btad nie bedzie juz sygnalizowany, zawér EPIV ponownie przetaczy sie na
standardowg regulacje.

www.belimo.com
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EP..F+MOD

Serwisowanie

Szybkie adresowanie

Podtaczanie przyrzadéw serwisowych

Wymiary / masa

Rysunki wymiarowe

y/ 4
2-drog. kul. zaw. reg. EPIV, z reg. elektronicznym i przept. ’
niezaleznym od ci$nienia, Kotnierz, PN 16 m

1. Nacisnij przycisk ,Address” (adres), aby zgasta zielona dioda LED ,Power”
(zasilanie) Diody LED migajg zgodnie z poprzednio ustawionym adresem.

2. Ustaw adres, naciskajac przycisk ,Address” odpowiednig liczbe razy (1...16).

3. Zielona dioda LED miga zgodnie z wprowadzonym adresem (...16). Jesli adres jest
nieprawidtowy, mozna go zresetowa¢ ponownie, wykonujac krok 2.

4. Potwierdz ustawienie adresu, naciskajac zielony przycisk ,Adaption” (adaptacja).W
przypadku niepotwierdzenia przez 60 sekund nastepuje zakonczenie procedury
ustawienia adresu. Kazda rozpoczeta zmiana adresu zostanie zaniechana.

Z ustawionego adresu podstawowego generowany jest adres BACnet MS/TP i
Modbus RTU, oraz adres skrécony (np. 100+7=107).

Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajagce parametryzowanie przy
uzyciu przyrzadu serwisowego ZTH EU.
W celu rozszerzonej parametryzacji mozna podtaczyé narzedzie komputerowe.

1l ~ AC24V
- + DC24V

aw

ZTHEU

< O
[ Jlesch(v]a) BELIMO
T _____ PC-Tool

S m——— usB —

MFT D- D+ —

s

Jesli Y <180 mm, nalezy w razie koniecznosci zdemontowac przedtuzenie korby recznej.

Typ DN L H D d K X Y Masa
[1 [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
EP065F+MOD 65 379 205 185 4x19 145 220 150 26kg
EP08OF+MOD 80 430 205 200 8x19 160 220 160 35kg
EP100F+MOD 100 474 221 229 8x19 180 240 175 52kg
EP125F+MOD 125 579 249 252 8x19 210 260 190 70kg
EP150F+MOD 150 651 249 282 8x23 240 260 200 90kg

Dodatkowa dokumentacja

Potaczenia przyrzadéw

Opis o$wiadczenia o zgodnosci implementacji protokotu PICS
Opisu rejestru Modbus

Przeglad partneréw MP

Stownik MP

Woprowadzenie do technologii szyny MP-Bus®

Informacje og6lne dla projektantow
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