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Wielofunkcyjny sitownik liniowy do

przepustnic powietrza oraz zaworow

suwakowych w systemach wentylacyjnych

i klimatyzacyjnych.

+ Do przepustnic powietrza o powierzchni
do ok. 1 m2

+ Sita przesuwu 150 N

+ Napiecie znamionowe 24 V AC/DC

- Sterowanie: analogowe 0 ... 10 VDC
lub zmienne

+ Sygnat sprzezenia zwrotnego 2 ... 10 V
DC lub zmienny

+ Dlugos¢ skoku 100, 200 lub 300 mm

+ Komunikacja po szynie BELIMO MP-Bus

+ Przetwarzanie sygnatéw z czujnikéw

Karta katalogowa LH24A-MP..

Przeglad typow
Typ Skok (regulowany z krokiem 20 mm)  Zakres pracy Masa
LH24A-MP100 Maks. 100 mm 2..10VDC=0..100 mm 5159
LH24A-MP200 Maks. 200 mm 2..10VDC=0..200 mm 5409
LH24A-MP300 Maks. 300 mm 2..10VDC=0...300mm 575¢g
Dane techniczne
Dane elektryczne
Napiecie znamionowe 24 V AC 50/60 Hz / 24 V DC
Zakres napiecia zasilania 19,2...28,8VAC/21,6...28,8 VDC
Pobdr mocy Praca 2,5 W przy nominalnej sile przesuwu
W spoczynku 1,2W
Moc znamionowa 5VA
Przytacza Kabel 1 m, 4 x 0,75 mm?
Dane funkcjonalne Ustawienia fabryczne Zmienna Ustawienia
Sita przesuwu min. 150 N przy napieciu znamionowym Zredukowany 0 25%, 50%, 75%
Stero-  Sygnat nastawczy Y 0... 10 V DC, impedancja wejsciowa 100 kQ Zamknij/Otworz lub 3-punktowe
wanie (tylko przy zasilaniu napieciem
przemiennym)
Zakres pracy 2..10VDC Punkt poczatkowy 0,5 ...30 V
(Patrz ,Przeglad typow”.) DC
Punkt koncowy 25..32V
DC
Sygnat sprzezenia zwrotnego (napiecie pomiarowe 2 ...10 V DC, maks. 0,5 mA Punkt poczatkowy 0,5..8V
U DC
! Punkt koncowy 25...10V
DC
Tolerancja pozycjonowania 5%
Skok Patrz ,Przeglad typow”.
Kierunek ruchu przy sygnale nastawczymY =0V  Wybierany przetgcznikiem 14 lub 0 ¥ Odwracany elektronicznie
Reczne przestawianie Przycisk wysprzeglajacy przektadnie
z blokada
Regulacja skoku Maks. 100, 200 lub 300 , regulacja
ze skokiem 20 mm, mozliwo$¢ zmniejszania z
obu stron przy uzyciu nastawialnych ogranicz-
nikéw mechanicznych
Czas ruchu 150 s /100 mm 70...270s/100 mm
Automatyczne dostosowywanie czasu ruchu, Reczne uruchamianie funkcji dostosowywania Dostosowywanie uruchamiane
zakresu pracy oraz napiecia pomiarowego U przy uzyciu przycisku lub przy uzyciu automatycznie przy
do mechanicznie ustalonego skoku. oprogramowania PC-Tool. kazdym zataczeniu zasilania albo
uruchamiane recznie.
Przestawianie MAX (maksymalne otwarcie) = 100%
MIN (mini- o o
malne otwarcie) - 0% MAX = (MIN + 32%) ... 100%
7S MIN = 0% ... (MAX — 32%)
T S ZS = MIN ... MAX
(potozenie posrednie, tylko przy zasilaniu
napieciem przemiennym) = 50%
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LH24A-MP..

V. 4
Wielofunkcyjny sitownik liniowy 24 V AC/DC, 150 N BEL' Mo

Dane techniczne (ciag dalszy)
Bezpieczenstwo
Zakres temperatur otoczenia -30... +50°C
Temperatura sktadowania —40 ... +80°C
Zakres wilgotno$ci otoczenia 95% wilg. wzgl., brak kondensacji (wg EN 60730-1)
Konserwacja Bezobstugowy

Wymiary / masa

Wymiary

Patrz ,Wymiary” na str. 6.

Masa

Patrz ,Przeglad typéw” na str. 1.

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Cechy charakterystyczne wyrobu

Zasada dziatania

Przetwarzanie sygnatu z czujnikow

Sitowniki parametryzowalne

Latwy montaz bezposredni

Reczne przestawianie

Regulacja skoku

Wysoka niezawodnos¢ dziatania

+ Sitownika nie wolno stosowa¢ w dziedzinach innych niz wymienione w dokumentacji, w
szczegolnosci nie moze by¢ stosowany w samolotach, ani innych srodkach transportu pow-
ietrznego.

Urzadzenie musi by¢ zamontowane przez odpowiednio przeszkolone osoby. Podczas
montazu przestrzega¢ obowigzujacych przepisow i norm.

Urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani wymieniac,
ani naprawia¢ zadnych elementdw urzadzenia.

Jezeli moga wystapic sily poprzeczne, to trzeba zawsze stosowaé¢ obrotowe zamocowania
oraz taczniki, ktére sa dostepne jako akcesoria. Ponadto, nie wolno mocno dokreca¢ srub
mocujacych sitownik. Sitownik musi by¢ ruchomy dzieki zamocowaniu obrotowemu (patrz
»,Uwagi dotyczace montazu”).

Jezeli sitownik liniowy pracuje w silnie zanieczyszczonej atmosferze, to po stronie syte-

mu trzeba podja¢ odpowiednie srodki zaradcze. Nadmierne zlogi pytu, sadzy, itp. moga
uniemozliwi¢ prawidtowe wysuwanie oraz wsuwanie zebatki.

Jezeli sitownik nie jest zainstalowany w pozycji poziomej, to przycisk wysprzeglajacy
przektadnie wolno naciskac¢ tylko wtedy, gdy na zebatke nie jest wywierany zaden nacisk.
Przy obliczaniu wymaganej sity przesuwu trzeba uwzgledni¢ dane dostarczone przez produ-
centow przepustnic

lub zaworow suwakowych (przekroj, konstrukcja, miejsce montazu), jak rowniez

warunki przeptywu powietrza.

Praca konwencjonalna: do sterowania sitownikiem jest uzywany standardowy sygnat nastawczy
0...10 V DC. Sitownik ustawia sie do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym. Napiecie po-
miarowe U stuzy do elekirycznego sygnalizowania potozenia przepustnicy 0 ... 100% oraz jako
sygnat nastawczy dla sitownikéw podrzednych.

Wspdtoraca z szyng MP: Za posrednictwem szyny MP sitownik odbiera cyfrowy sygnat nas-
tawczy od regulatora wyzszego poziomu i ustawia sie w zadanej pozyciji. Zacisk U petni funkcje
interfejsu komunikacyjnego, dlatego nie jest dostepne na nim analogowe napiecie pomiarowe.

Sitownik MP petni wowczas funkcje przetwornika analogowo/cyfrowego umozliwiajacego
przesytanie sygnatu z czujnika, poprzez szyne MP, do systemu wyzszego poziomu. Do
sitownika mozna podtaczy¢ czujnik (pasywny, aktywny albo zestyk).

Ustawienia fabryczne sa dostosowane do wiekszosSci najczesciej wystepujacych aplikaci.
Sygnaty wejsciowy i wyjSciowy oraz inne parametry mozna modyfikowaé przy uzyciu przyrzadu
parametryzujacego MPT-H lub przy uzyciu oprogramowania BELIMO Service Tool, MPT-P.

Sitownik mozna podtaczy¢ bezposrednio do systemu wentylacyjnego przy uzyciu $rub dostarcz-
onych w zestawie. Gtowice zebatki podtacza sie do ruchomej czesci elementu systemu wentyla-
cyjnego, bezposrednio po stronie ztacza lub przy uzyciu tacznika Z-KS2.

Przestawianie reczne jest mozliwe po naci$nieciu przycisku (przektadnia pozostaje
wysprzeglona az do zwolnienia przycisku).

Przy uzyciu zderzakéw mechanicznych mozna regulowac skok zebatki z obu stron z krokiem 20
mm.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikow krancowych i
zatrzymuije sie automatyczne po dojsciu do zderzaka.
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LH24A-MP..

Cechy charakterystyczne wyrobu

Pozycja podstawowa

Akcesoria

Akcesoria elektryczne
Akcesoria mechaniczne

Potaczenia elektryczne

Schematy potaczen

Uwagi

« Podtaczaé poprzez transformator
bezpieczenstwal

* Inne sitowniki mozna podtaczaé rownolegle.

Uwagi dotyczace montazu

Aplikacje bez sit bocznych

Uwaga

Jezeli zastosowano obrotowe zamocowanie i/l
tacznik, to nalezy oczekiwa¢ zmniejszenia sity
nacisku.

Wielofunkceyijny sitownik liniowy 24 V AC/DC, 150 N

(cigg dalszy)

Przy pierwszym wigczeniu zasilania, tzn. przy rozruchu lub po naci$nieciu przycisku
wysprzeglajacego przektadnie, sitownik ustawia sie w pozycji podstawowej.

Potozenie
przetacznika
kierunku ruchu

TolY=0

Pozycja podstawowa

S
SV

Sitownik ustawia sie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

wysuniete

oy
BELIMO

Opis Karta katalogowa
Przyrzad parametryzujacy MPT-H T2 - MPT-H
Oprogramowanie PC-Tool MPT-P T2 - MPT-P
Pozycjoner SG..24 (tylko w trybie konwencjonalnym) T2-SG..24
Cyfrowy wskaznik potozenia ZAD24 (tylko w trybie konwencjonalnym) T2 - ZAD24
Obrotowe zamocowanie kompensujace sity boczne, typ Z-DS1 T2-Z-LH..A..
tacznik, typ Z-KS2 T2-Z-LH.A..
Zestaw ogranicznika mechanicznego, typ Z-AS2 T2-Z-LH..A.
Praca konwencjonalna Wspétpraca z szyng MP

1l ~ 1l ~

- + - +

Y —¢—— Sygnat nastawczy Y ——— Czujnik
l_ up— Napiecie pomiarowe l_ u _<_>_MP

N N

1 2 3 5 1 2 3 5

Sitownik liniowy mocuje sie bezposrednio do obudowy $rubami w trzech punktach. Nastepnie
przymocowac gtowice zebatki do ruchomej cze$ci elementu systemu wentylacyjnego (np. prze-

pustnicy lub zaworu suwakowego).
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Wielofunkeyjny sitownik liniowy 24 V AC/DC, 150 N BELIMO

Funkcje dostepne po podiaczeniu do szyny MP

Podtaczenie do szyny MP Zasilanie oraz komunikacja
L ~ MP w jednym, tym samym 3-zytowym kablu
T A * Nie jest wymagane ekranowanie lub skrecanie przewoddw.
- ﬂ]ﬂ» * Nie sg potrzebne rezystory zakanczajace linie.
Y ___
____ » Nastepne sitowniki quologla za§|lar)|a L
oraz czujniki (maks. 8) Nie ma ograniczen dotyczacych topologii sieci (dopuszczalne
o - topologie gwiazdy, piercienia, drzewa lub hybrydowa).
o
1 2 3 5
C D
Y U
Podtaczanie czujnikow aktywnych Podtaczanie zewnetrznego zestyku
1 ~ 1 ~
- 5 MP - G MP
A A
E {1} i
y P y
/ Nastepne sitowniki oraz o//o Nastepne sitowniki
( ) czujniki (maks. 8) , . oraz czujniki (maks. 8)
N N
1 2 3 5 1 2 3 5
C D . C D .
« Zasilanie 24 V AC/DC + Prad przetaczajacy 16 mA /24 V
Y U « Sygnat wyj$ciowy 0...10V DC Y U + W sitownikach MP punkt poczatkowy

(maks. 0 ... 32 V DC) zakresu pracy trzeba sparametryzowaé
* Rozdzielczo$¢ 30 mV jako 20,6 V.

Podtaczanie czujnikéw pasywnych
i< MP
A

-

Y.

Nastepne sitowniki oraz

¢ S czujniki (maks. 8)
| ®---
T T T T Czujnik | Zakres temperatur | Zakres rezystancji
1 2 3 5% Ni1000 —28 ... +98°C 850 ... 1600 Q 1Q
¢ ) PT1000 -35...+155°C 850 ... 1600 Q 10
Y U
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Wielofunkeyjny sitownik liniowy 24 V AC/DC, 150 N BELIMO

Funkcje przy ustawieniach podstawowych (tylko w trybie konwencjonalnym)

Przestawianie napieciem 24 V Przestawianie napieciem 24 V AC
AC z przetacznikiem obrotowym
z zestykami przekaznika Y (0..10VDC)
1 ~ 1L ~ Z regulatora
Y (0..10VDC)
! ! -+
¢ —<— Zregulatora jil oo, 1N 4007
a\ b 4 OACIMO
np. 1N 4007 Funkcje alblec Poz. | Funkcje
0% < Il 1 ]0%=2
T Z550% < T 7550% <
1 2 3 5 (polozenie posrednie) ~ -|~=|="-| 1 2 3 5 2| (polozenie posrednie)
e 100% B I I« e ) 3 | 100%
Y u Sterowanie e Y u 4 | Sterowanie
zgodnie z sygnatem Y zgodnie z sygnatem Y
Zdalne sterowanie 0 ... 100 % Ograniczenie minimalnego otwarcia
1l ~ Pozycjoner L ~ Pozycjoner
SGA24 SGA24
~ Y Z SGF24 ~ Y Z SGF24
SGE24 SGE24

| | Y vl
- L-m—uo vpg
Z regulatora

25 3 5 min
Y u Yy u 0
0 100
Sterowanie urzadzenie nadrzedne/podrzedne (master/slave) (w Sterowanie pradowe 4 ... 20 mA przy uzyciu zewnetrznego rezystora
zaleznosci od potozenia)
1~ 1~ 500 Q
—— U DC2.10V —«— :))}4 .20 mA —

Do sitownika nadgznego

FVU DC2..10V ’—VU DC2..10V
.: 2' 3 5 Sitownik nadrzedny
Rezystor 500 Q przetwarza sygnat

e e e pradowy 4 ... 20 mA na
sygnat napieciowy 2 ... 10 V DC.

o N
1 2

Wskaznik potozenia Dostosowywanie kierunku Sprawdzanie dziatania
obrotu
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Wielofunkeyjny sitownik liniowy 24 V AC/DC, 150 N BELIMO

Funkcje sitownikéw przy specjalnych wartosciach parametrow

Przestawianie napieciem 24 V AC Przestawianie napieciem 24 V AC
oraz ograniczenie z zestykami przekaznika oraz ograniczenie z przetacznikiem obrotowym
1~ e —<d-Y (0..10VDC) L ~ Y ..10v00)
Z regulatora
Z regulatora v
Funkcje a b c d e ’
a\ b\ c\ d ZAMKNIECIE ) ||| - 213 1 %;Z 4
- - - - o np. 1N 4007
-«
np. 1N 4007 MIN. A Il I
z8 | |

T + (potozenie po$rednie)

0
2 3 5 MAKS. A A I I

2 3 5
C‘:‘:‘:P OTWARGIE | C':|:|:|D
1 ~ . 1 ~Yy U
Y u Sterovyame e
zgodnie z sygnatem Y
1) Uwaga! Funkcja ta dziata tylko wtedy, gdy jako punkt poczatkowy zakresu pracy zdefiniowano min. 0,6 V.
Sterowanie 3-punktowe Sterowanie Zamknij/Otworz
1l ~ l ~
-+
1
a/ b Przetacznik
< kierunku
np. 1N 4007 u
IR o -
T o
1 2 3 5 a b 0 1 1 2 3 5
e AR AR
——-|—-| stop | stop
L~ 1 ~y Uu
Y u _—_ |t f - +
Wymiary [mm]
Rysunki wymiarowe 125
97
10y !
Hiyw m—
S|4
]
@ %4
r
%  E—
(’\r OB KH\ A}\\ @
3 Ao \W V p T
VO o4 5
Typ Maks. skok | A B = M W po
LH24A-MP100 100 233,5 | 2642 i [ —
LH24A-MP200 200 333,5 | 3642 A
LH24A-MP300 300 4335 | 4642 B
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Wielofunkeyjny sitownik liniowy 24 V AC/DC, 150 N BELIMO

Elementy obstugowe oraz kontrolki

BELIMO Sitowniki S.A.
ul. Zagadki 21

02-227 Warszawa

Tel. +48 22 886 53 05
Faks +48 22 886 53 08
info@belimo.pl
www.belimo.pl

®
®

Przetacznik kierunku ruchu
Przetaczanie:  zmienia sig kierunek ruchu

Przycisk oraz zielona kontrolka LED

Wytaczona: brak zasilania lub awaria

Swieci sig na zielono: praca

Nacisnigcie przycisku: wtacza funkcje dostosowania skoku, nastepnie sitownik powraca do standardo-
wego trybu pracy.

Przycisk oraz zétta kontrolka LED

Wytaczona: praca standardowa bez szyny MP-Bus

Swieci sie na z6tto:  trwa proces dostosowywania lub synchronizagji

Miga na zétto:  do jednostki nadrzednej MP wystano zadanie adresowania
Naciéniecie przycisku: brak funkcji

Szybko miga na zétto: trwa komunikacja z szyng MP

Przycisk wysprzeglajacy przektadnie

Naciéniecie przycisku: nastepuje wysprzeglenie przektadni, wytaczenie silnika, mozna recznie zmienia¢
potozenie

Zwolnienie przycisku: wiaczenie przektadni, rozpoczecie synchronizacii, nastepnie powrét do standar-
dowego trybu pracy

www.belimo.com
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