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Sitownik ze sprezyna powrotna i
interfejsem komunikacyjnym, do
przestawiania przepustnic powietrza
w systemach wentylacyjnych i
klimatyzacyjnych w budynkach.
+ Do przepustnic o powierzchni do ok. 4 m2
 Moment obrotowy 20 Nm
- Napiecie znamionowe 24 V AC / DC
- Sterowanie: analogowe 0 ... 10 V DC
lub zmienne
- Sygnat sprzezenia zwrotnego 0...10 V DC
lub zmienny
- Komunikacja po szynie Belimo MP-Bus
+ Przetwarzanie sygnatoéw z czujnikéw

Dane techniczne

Dane elektryczne

Karta katalogowa SF24A-MP

Napiecie znamionowe

24V AC, 50/60 Hz /24 V DC

Zakres roboczy

19,2...288VAC/21,6..288VDC

Pobér mocy praca 8,5 W przy znamionowym momencie
w spoczynku obrotowym
moc znamionowa 35W
11 VA
Potaczenia Kabel 1 m, 4 x 0,75 mm2

Dane funkcjonalne

Ustawienia fabryczne

Zmienna

Nastawa

Moment obrotowy silnik min. 20 Nm przy napigciu znamionowym
(znamionowy) sprezyna powrotna min. 20 Nm
Sterowanie  Sygnat nastawczy Y 0 ... 10 V DC, impedancja wejsciowa 100 kQ  Zamknij/Otwérz, 3-punktowe (tylko przy

zasilaniu napigciem przemiennym),
analogowe (0 ... 32 V DC)

Zakres pracy 0,5..10VDC Punkt 0,5..30VDC
poczatkowy 2,5..32VDC |
Punkt koAcowy ...
Sygnat sprzezenia zwrotnego (napiecie pomiarowe U) 0,5...10 V DC, maks. 0,5 mA Punkt 0,5..8VDC
poczatkowy 25..10VDC |

Punkt koricowy

Tolerancja pozycjonowania

5%

silnik
sprezyna powrotna

Kierunek obrotu

Wybierany przetacznikiem %/ ¥
Wybierany poprzez sposéb montazu

Kierunek obrotu przy sygnale nastawczym Y =0V

Zgodnie z potozeniem przetacznika (1 /7%
lub0 ¥ )

Odwracany elektronicznie

Reczne przestawianie

Przy uzyciu korby, z przetacznikiem blokady

Kat obrotu Maks. 95°<J, nastawialny od 33% z krokiem
5% (z dotgczonym ogranicznikiem kata obrotu)
Czas ruchu silnik <150 s/95°<

sprezyna powrotna

<20s @ —20 ... 50°C / maks. 60 s @ -30° C

70..220 s

Automatyczne dostosowywanie czasu ruchu,
zakresu pracy oraz napiecia pomiarowego U
do mechanicznie ustalonego kata obrotu.

Reczne uruchamianie funkcji
dostosowywania przy uzyciu przycisku

Dostosowywanie uruchamiane
automatycznie przy kazdym zataczeniu
zasilania albo uruchamiane recznie.

Sterowanie reczne

MAX (maksymalne otwarcie) =100%
MIN (minimalne otwarcie) =0%
ZS (potozenie posrednie, tylko przy = 50%

zasilaniu napieciem przemiennym)

MAX = (MIN + 32%) ...100%
MIN = 0% ... (MAX — 32%)
7S =MIN ... MAX

Poziom mocy akustyczne; silnik
sprezyna powrotna

<40 dB (A) przy czasie ruchu 150 s
<62 dB (A)

Trwato$é

Min. 60 000 przestawien do pozyciji bezpiecznej

Wskaznik potozenia

Mechaniczne

Bezpieczenstwo

Klasa ochronno$ci

Il napiecie bezpieczne - niskie

Kategoria ochronna obudowy IP54

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna CE zgodnie z 2004/108/WE

Certyfikaty Certyfikat zgodnosci z IEC/EN 60730-1 i IEC/EN 60730-2-14
Zasada dziatania Typ 1.AA

Odporno$¢ na impulsy napieciowe 0,8 kV

Stopien zanieczyszczenia Srodowiska 3

www.belimo.com
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Sitownik ze sprezyng powrotng i interfejsem komunikacyjnym, o
24 V AC/DC, 20 Nm, komunikacja poprzez szyne MP BEL' Mo

Dane techniczne (Ciag dalszy)
Bezpieczenstwo
Temperatura otoczenia -30... +50°C
Temperatura sktadowania —40...+80° C
Wilgotnos¢ otoczenia 95% wilg. wzgl., brak kondensacji
Konserwacja Bezobstugowy

Wymiary / masa

Wymiary

Patrz ,Wymiary” na str. 6.

Masa

Okoto 2,0 kg

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Cechy charakterystyczne wyrobu

Zasada dziatania

Przetwarzanie sygnatu z czujnikow

Sitowniki parametryzowalne

Latwy montaz bezposredni

Wysoka niezawodnos$¢ dziatania

Pozycja podstawowa

Akcesoria

Akcesoria elektryczne

Akcesoria mechaniczne

« Sitownika nie wolno stosowa¢ w dziedzinach innych niz wymienione w dokumentacji,
w szczegolnosci sitownik nie moze by¢ stosowany w samolotach, ani innych srodkach
transportu powietrznego.

+ Montaz moze by¢ wykonywany wylacznie przez osoby o odpowiednim przeszkoleniu.
Podczas montazu przestrzega¢ obowiazujacych przepisow i norm.

+ Urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani wymieniac,
ani naprawia¢ zadnych elementow urzadzenia.

+ Nie wolno odlacza¢ kabla od urzadzenia.

+ Urzadzenie zawiera elementy elektroniczne. Nie wolno go wyrzucaé wraz z odpadami
domowymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba postepowa¢ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

Praca konwencjonalna: do sterowania sitownikiem jest uzywany standardowy sygnat nastawczy
0...10 V DC. Sitownik ustawia sie do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym. Napiecie
pomiarowe U stuzy do elektrycznego sygnalizowania potozenia przepustnicy 0 ... 100% oraz
jako sygnat nastawczy dla sitownikéw podrzednych.

Wspdtpraca z szyng MP: za posrednictwem szyny MP sitownik odbiera cyfrowy sygnat
nastawczy od regulatora wyzszego poziomu i ustawia sie w zagdanej pozyciji. Zacisk U petni
funkcje interfejsu komunikacyjnego, dlatego nie jest dostepne na nim analogowe napiecie
pomiarowe.

Do sitownika mozna podtaczy¢ czujnik (pasywny, aktywny albo zestyk). Sitownik MP petni
wowczas funkcje przetwornika analogowo/cyfrowego umozliwiajacego przesytanie sygnatu
z czujnika, poprzez szyne MP, do systemu wyzszego poziomu.

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wigkszo$ci najczesciej wystepujacych aplikacii.
Sygnaly wejSciowy i wyjSciowy oraz inne parametry mozna modyfikowaé przy uzyciu
oprogramowania BELIMO Service Tool MFT-P lub przyrzadu nastawczego ZTH-GEN.

Latwy montaz bezpos$rednio na osi przepustnicy przy uzyciu uniwersalnego zacisku,
dostarczanego z taSma zabezpieczajaca przed obracaniem sie sitownika.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikdw krarcowych
i zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do zderzaka.

Gdy zostanie wigczone zasilanie, sitownik automatycznie wykrywa potozenie bezpieczne
(inicjalizacja zera). Proces ten trwa do 15 s. W tym czasie sitownik nie porusza sie.

Opis Karta katalogowa

Oprogramowanie BELIMO Service tool MFT-P

Przyrzad nastawczy i diagnostyczny ZTH-GEN

Pozycjoner SGA24, SGE24 oraz SGF24 (tylko w trybie konwencjonalnym) T2-SG..24
Cyfrowy wskaznik potozenia ZAD24 (tylko w trybie konwencjonalnym) T2 - ZAD24
Réznorodne akcesoria (zaciski, przedtuzenia osi)
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Potaczenia elektryczne

Schematy potaczen

Uwagi

+ Podtaczac poprzez transformator
bezpieczenstwal!

+ Inne sitowniki mozna poditgczaé réwnolegle.
Sprawdzi¢ pobér mocy.

A

Sitownik ze sprezyna powrotna i interfejsem komunikacyjnym,
24 V AC/DC, 20 Nm, komunikacja poprzez szyne MP

BELIMO

Praca konwencjonalna Wspotpraca z szyng MP
1L ~ 1l ~
- -+
Y —a—— Sygnat nastawczy Y —¢—— Czujnik
l— U -p»—— Napigcie pomiarowe l— U —Pp— VP
I N Kolory
1 2 3 5 1 2 3 5 przewodow:
2 = czerwony
3 = bialy
po_marar'lczowy

Funkcije dostepne po podiaczeniu do szyny MP

Podtaczenie do szyny MP
17 MP
A
) @:y Nastepne sitowniki

oraz czujniki (maks. 8)

*---

Podtaczanie czujnikow aktywnych
1 ~

Zasilanie oraz komunikacja
w jednym, tym samym 3-zytowym kablu

+ Nie jest wymagane ekranowanie lub skrecanie przewodow.
+ Nie sg potrzebne rezystory zakanczajace linie.

Topologia zasilania

Nie ma ograniczen dotyczacych topologii sieci (dopuszczalne
topologie gwiazdy, pierécienia, drzewa lub hybrydowa).

Podtaczanie zewnetrznego zestyku

- + MP - + MP
A A
- D H" Nastepne sitowniki Ap h D U, Nastepne sitowniki
oraz czujniki (maks. 8) - oraz czujniki (maks. 8)
ral —
C D
C D
N N
1 2 3 5 1 2 3 5
C D o q D
« Zasilanie 24 V AC / DC
Y U « Sygnat wyjsciowy 0 ... 10 V DC Y U

Podtaczanie czujnikow pasywnych
17 MP

- o+
A

(maks. 0 ... 32 V DC)
* Rozdzielczo$¢ 30 mV

H D U,, Nastepne sitowniki

+ Prad przetaczajacy 16 mA /24 V

oraz czujniki (maks. 8)

C D
®---
o L e Czujnik | Zakres temperatur | Zakres rezystancji | Rozdzielczos¢
| Ni1000 -28..498° C 850 ... 1600 Q 10
1 2 3 5
PT1000 -35...+155° C 850 ... 1600 Q 1Q
C D
NTC -10... +160°C 200 Q... 60 kQ 1Q
Y U (w zaleznosci od
typu)
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Sitownik ze sprezyna powrotng i interfejsem komunikacyjnym, o
24 V AC/DC, 20 Nm, komunikacja poprzez szyne MP BEL' Mo

Funkcje przy ustawieniach podstawowych

Przestawianie napieciem 24 V
AC z zestykami przekaznika

1 ~
1 ¢ —4—Y(0..10VDC)
Z regulatora
a\ b
< Funkcje a b c
np. 1N 4007
0% || -
N Z8 50%
1 2 3 5 (potozenie posrednie) e
e 100% |
Y U i
Sterovyanle e
zgodnie z sygnatem Y
Zdalne sterowanie 0 ... 100 % Ograniczenie minimalnego otwarcia
1l ~ 1l ~
SGA24| Pozycjoner SGA24| Pozycjoner
1l ~ Y Z SGF24 L ~ Y Z SGF24
1]12]3]4] SGE24 1] 2]3]4] SGE24

| | Y V]
Y(0..10V DC)

Z regulatora

N
12 35

2 3 5
Y U Yy u <%l
0 100
Sterowanie urzadzenie nadrzedne/podrzedne (master/slave) (w Sterowanie pradowe 4 ... 20 mA przy uzyciu zewnetrznego rezystora
zaleznosci od potozenia)
1l ~ 1l ~
- 4+ - 4+
U DC 05..10 V_<_ (_) 4..20mA ‘
> — (+)
| ‘ ‘ ’—»@SiUWDG‘O.@ﬁZ"IWO ’—P— UDC2..10V
I o I
1 2 3 5 1 2 3 5 1 2 3 5 Rezystor 500 Q przetwarza
Sitownik nadrzedny Sitownik podrzedny sygnat pradowy
o o e e 4... 20 mA na sygnal
napieciowy 2 ... 10 V DC.
Y u Yy u y u Zakres pracy ustawiony na
2..10VDC
Wskaznik potozenia Sprawdzanie dziatania
1l ~ Dostosowywanie kierunku obrotu 1l ~
- 4+
ZAD24
-+
11234
h | Procedura
+ Do zaciskéw 1 i 2 podtaczyé napiecie
I —_—— —_ zasilania 24 V.
[ \ + Odtaczyé zacisk 3:
| | | | 7 — Przy kierunku obrotu 0:
1 2 3 5 1 2 3 5 sitownik obraca sig w kierunku #
— Przy kierunku obrotu 1:
C‘:‘:‘:P C‘:‘:‘:p sitownik obraca sie w kierunku
Y U Y U * Zewrzeé zaciski 2 3:
— Sitownik obraca sie w przeciwnym
kierunku.
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y 4
Sitownik ze sprezyna powrotna i interfejsem komunikacyjnym, BEL' MG
24 V AC/DC, 20 Nm, komunikacja poprzez szyne MP

Funkcje sitownikéw przy specjalnych wartosciach parametrow

Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie Przestawianie napieciem 24 V AC oraz
z zestykami przekaznika ograniczenie
Y(0..10VDC) z przelqczmk@m obrotowxm Y (0..10V DC)
1 ~ - 1l ~ L = Z regulatora
e — - Zregulatora = 5 § v
= =
<= wnw kB
Funkcje a|b|lc|d]e ! NZ=ENZO —+«F+
a\ b\ c\ d np. 1N 4007
- ZAMKNIECIE ") ||| o
np. 1N 4007
MIN ||| |
| zs
VIR Il et = 2 el Il
T T lpcloZente posrechie) T T
1 2 3 5 MAX || | 1 2 3 5
C‘:‘:‘:b OTWARGIE ||~ CI:|:|:|3
L ~YUu Sterov»_/anie A L ~yYUu
zgodnie z sygnatem Y
Sterowanie 3-punktowe Sterowanie Zamknij/Otworz
1l ~ 1l ~
- +
) Strona montazu
a/ b - : :
np. 1N 4007
= u—» . . Przetacznik kierunku obrotu r u—p»
TTTT o oo 2| W T
1 2 3 5 | C|C h) D 1 2 3 5
[ D _~"_|——_| Stop | Stop | Stop | Stop C‘:‘:‘:‘:}
L~y U —e CPC D) D I~y u
e CL DY D - +
@ Przycisk membranowy oraz zielona kontrolka LED
Wytaczona: Brak zasilania lub awaria
Wiaczona: Obstuga
Naciéniecie wigcza funkcje dostosowania kata obrotu, nastepnie sitownik powraca do
przycisku: standardowego trybu pracy.
@ Przycisk membranowy oraz zétta kontrolka LED
Wytaczona: Praca standardowa bez szyny MP-Bus
Wiaczona: trwa proces dostosowywania lub synchronizaciji
Miga: do jednostki nadrzednej MP wystano zgdanie adresowania
Nacisniecie potwierdzenie adresowania
przycisku: Trwa komunikacja z szyng MP
Miga szybko:

(3 Gniazdo serwisowe
do podtaczania przyrzadéw parametryzujacych oraz serwisowych

Sterowanie Potaczenia Napiecie zasilania

a) (1) Wytaczona oraz
@ wigczona Sprawdzi¢ podtaczenie zasilania.
() Miga oraz Prawdopodobnie zamieniono przewody 4 oraz .

b) @ Miga

Elementy obstugowe oraz kontrolki  Korba, przetagcznik blokady oraz przetacznik kierunku obrotu znajdujg sie po obu stronach.
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Sitownik ze sprezyna powrotng i interfejsem komunikacyjnym, q
24 V AC/DC, 20 Nm, komunikacja poprzez szyne MP BEL' MO

Wymiary [mm]
Rysunki wymiarowe
Wariant 1a:
Zacisk montazowy 34" (z wkladka) standard UE
O$przepustnicy DL | @I OI| I
o >85
= >15 10...22| 10 |14..254
Wariant 1b:
Zacisk montazowy 1“ (bez wkfadki) standard UE =
05 przepustnicy DL QI o3
== 285 | 19..254 | 4, g
— >15 (26,7)
Wariant 2: 32 27
Zacisk montazowy 2"~ (opcja konfiguracii) 162
Os przepustnicy| Dt ol O 172
| >85 182
= >15 10...19 14...20 236
BELIMO Sitowniki S.A.
ul. Zagadki 21 02 -227 Warszawa
tel. (022) 886-53-05 fax (22) 886-53-08

www.belimo.pl info@belimo.pl
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